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HV100 Serisi Yiiksek Performansh Akim Vektorii invertori

Guvenlik Bilgileri

A Uyarl

e inventor arizasi veya calisma hatasi nedeniyle yasami tehdit edebilecek veya insan viicuduna zarar
verebilecek ekipmanlarda (niikleer gui¢ kontrol ekipmani, havacilik ekipmani, ulagim ekipmani, yasam destek sistemi,
guvenlik ekipmani, silah sistemi vb.), 6zel amaglar igin litfen 6nceden sirketimize danigin.

® Bu Uriin, kalite ydnetim sistemi uyarinca siki denetimler yapilarak Uretilmistir, ancak 6nemli ekipmanlarda
kullanildiginda invertériin daha ciddi kazalara sebep olmasini énlemek icin giivenlik énlemleri alinmalidir.

Kurulum Ortam

e ic mekanlarda ve iyi havalandiriimis yerlerde kurulur ve en iyi sekilde sogutma saglamak icin cihaz dikey olarak
kurulmalidir. Eger invertor yatay olarak kurulacaksa ilaveten havalandirma sistemi kullanmak gerekebilir.

e Cevre sicakhgl 10 ~ 40 °C araliginda olmalidir. Sicaklik 40 °C'yi asarsa, lutfen st kapagi ¢ikarin. Sicaklik 50°C'yi
asarsa, harici olarak verilen basingla i1siy1 dlislirmek veya derating (akimin azaltiimasi) gerekir. Kullanicilarin invertéri bu

kadar yiiksek sicaklikli ortamlarda kullanmamalari tavsiye edilir, ¢tinkii bu durum invertériin kullanim émrint biytk 6lgude
azaltacaktir.
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o Ortamdaki nemin %90'dan dlslik olmasi ve su damlaciklarinin yogunlagsmamasi gerekir.

o Diigme hasarini 6nlemek igin 0,5G'den daha az titregimli bir yere monte edilmelidir. invertériin ani darbelere
maruz kalmamasi gerekmektedir.

e Elektromanyetik alanlardan uzak, yanici ve patlayici maddelerin olmadigi ortamlarda kurulmalidir.

Kurulum icin glivenlik kurallar:

ATehlike

. Eliniz 1slakken galigtirmayin.

. Gil¢ kaynaginin baglantis| tamamen kesilmeden kablolama islemlerinin yapilmasi kesinlikle yasaktir.

. Invertér agikken, liitfen kapagi agmayin veya kablolama iglemi yapmayin, aksi takdirde elektrik garpma tehlikesi
vardir.

. Kablolama ve inceleme yapilacaksa, bu islem gii¢ kaynagi kapatildiktan 10 dakika sonra yapilmalidir, aksi

takdirde elektrik carpma tehlikesi vardr.

/N o

o Bireysel kazalari ve maddi kayiplari dnlemek igin invertorleri hasarli veya eksik bilegenler kullanarakkurmayin.

o Ana devre terminali kablo ile sikica baglanmalidir, aksi takdirde invertor zayif temas nedeniyle hasargorebilir.

o Glvenligi saglamak adina, invertérlerin topraklama terminalleri diizgiin bir sekilde topraklanmalidir. Topraklama ortak
mod girig empedansini dnlemek igin, birden fazla invertér Sekil 1-1'de gésterildigi gibi tek noktadan topraklama yontemi ile
topraklanmalidir.

: R ; i ; . Dogru
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T Topraktama baras (ayni noktaya bagl)

Sekil 1-1

® Yasak

e AC gl¢ kaynaginin surtictiniin U, V ve W ¢ikis terminallerine baglanmasi yasaktir, aksi takdirde invertor Sekil 1-2'de
gosterildigi gibi hasar gorecektir.

invertér O

@ Uygulama

o invertoriin glic kaynag girisinde, devrelerin ve invertériin arizalanmasi nedeniyle daha bilyiik kazalara sebep
olmamasi icin sigortasiz bir devre kesici bulundugundan emin olun.
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Dikkat

° Elektromanyetik kontaktor invertoriin guc kaynag'@nn bulundugu yere monte ediimemelidir, ¢linkii kontaktor
motor galigirken agilip kapanir, bu da asiri gerilim tretilmesine sebep olarak invertére zarar verecektir. Bununla birlikte, asagidaki
¢ durum icin konfigirasyon yapilmasi gereklidir:

Frekans donisum reglilatorii enerji tasarrufu kontroli igin kullanilir, sistem genellikle nominal hizda galigir ve cihazi
ekonomik bir sekilde kullanmaniz igin invertorii kapatmaniz gerekir.

Cihaz, yliksek is ylkiyle ¢aligabilir, uzun sire kapali kalamaz ve sistem glivenilirligini artirmak igin gesitli kontrol
sistemleri arasinda gegis yapmasi gerekir.

Bir invertor birden fazla motoru kontrol ettiginde, Kullanicilar, invertor galigir durumdayken kontaktor devreye
girmemelidir!

Kullanim i¢in giivenlik kurallari

ATehlike

o Islak ellerle galigtirmayin.

. Bir yildan daha uzun siire depoda kalmig invertdrler icin, gl verilirken voltaji kademeli olarak nominal degere yiikseltiimeli ve
bunun icin de voltaj regilatorii kullaniimalidir, aksi takdirde elektrik carpma ve patlama tehlikesi vardir.

. Agildiktan sonra invertoriin ic kismina dokunmayin ve invertériinigine cubuk veya bagka nesneler koymayin, aksi takdirde elektrik
carpabilir ve 8liime sebep olabilir veya invertér normal bir sekilde calismaz.

. invertor galisir durumdayken liitfen 6n kapagi agmayin, aksi takdirde elektrik garpma tehlikesivardr.

L] Elektrik kesintisinden sonra yeniden basglatma islevini dikkatli kullanin, aksi takdirde bireysel yaralanmalar veya 6lim meydana gelebilir

& Uyari

« 50Hz lzerinde galigiyorsa, motor rulmanlarinin ve kullanilan mekanik cihazlarin ¢aligsma hizindan emin olmak gerekir.

« Reduksiyon kutulari ve digliler gibi yaglama gerektiren mekanik cihazlar uzun sure disiuk hizda galistiriimamalidir, aksi
takdirde kullanim émdirleri kisalacak ve hatta ekipman zarar gorecektir.

« Siradan motor duslk frekansta galistiginda, isty1 zayif bir sekilde daditacagindan dolayi degerinin disurilmesi
gerekir. Sabit torklu bir yik ise, motorun basingli 1s1 yayma modu secilmeli veya 6zel bir frekans dénustirme motoru
kullanmalidir.

« Litfen uzun sire kullanimadiginda invertériin hasar gérmesini veya igerisine yabanci madde girmesini veya diger
nedenlerden dolayi yangin ¢ikmasini énlemek igin invertdrin gl kaynagini kesin.

« Invertériin gikis gerilimi PWM sinyal dalgasi oldugundan, liitfen gii¢ ¢ikisinin oldugu yere apasitérler veya asiri akim
koruyucular (piezodirengli geregler gibi) takmayin, aksi takdirde invertor arizalanir ve hata verir ve hatta gi¢ bilesenleri zarar
gorir. Eger bu tip cihazlar takili ise Sekil 1 -3'te gosterildigi gibi bunlari gikardiginizdan emin olun.

Yasak
Asiri akim emici

invertsf v ~
<
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] 1 Yasak
Gilg faktdrii kompanzasyon } q

kapasitori

Sekil 1-3
A Dikkat
. Motor ilk kez kullaniimadan veya uzun bir sure ¢alistirilmayp tekrar kullanimadan énce, motor yalitimikontrol
edilmeli ve dlcllen yalitim direncinin 5MQ'dan az olmamasi gerekmektedir.
. Invertort izin verilen galisma gerilimi araliginin diginda kullanmaniz gerekiyorsa, donustirme islemi igin bir
ylkseltici veya dlistrlct cihaz kullanmaniz gerekir.
. Rakimin 1.000 metreyi astigi bolgelerde, diisiik yogunluklu hava nedeniyle invertériin is1 yayma etkisi

azalacaktir, bu nedenle akimin azaltiimasi gerekir. Genel olarak, her 1000 metrelik artis icin yaklasik %10 oraninda akimin
azaltiimasi gerekir.
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Urinlerin Standart Ozellikleri

Teknik ozellikler
Gerilim degeri, Ug fazli (G3/G4 serisi) 380V-480V, 50/60HZ
Frekans Tek ve Ug fazli (G1/G2 serisi) 220 V: 50/60 Hz
Giris gucu iz N Ug fazli (G3 serisi): AC 380~440 (-%15~+%10)
Z"!IY”} ?“l B Ug fazli (G4 serisi) : AC 460~480 (-%15~+%10)
gertim aratiz Tek ve Ug fazli (G1/G2 serisi): AC220V+%15
Gerilim G1/G2 serisi; 0~ 220V, G3 serisi; 0~ 440 V, G4 serisi; 0~ 480 V
Frekans Diisiik frekans modu: 0 ~ 300 Hz; yiiksek frekans modu: 0 ~ 3000 Hz
Cikas giicii
Asir1 yiik kapasitesi G tipi makine: 110 uzun sireli; %150 1 dakika; %200 4 saniye
P tipi makine: 105 uzun streli; %120 1 dakika; %150 1 saniye
Kontrol modu V/F kontrolii, gelismis V/F kontrolii, V/F ayirma kontrolii ve PG'siz akim vektorii kontroll
Frekans ayar1 Analog ug girisi Maksimum ¢ikis frekansinin %0,1'i
Cozinirlik Dijital ayarlar 0.01Hz
Frekans Analog giris Maksimum ¢ikis frekansmimn %0,2'si dahilinde
dogrulugu Dijital girig Cikis frekansmi %0,01 dahilinde ayarlaymn
Referans frekans1 0,5 Hz ila 3000 Hz arasinda istege bagh olarak
V/F egrisi (gerilim frekans ayarlanabilir ve ¢ok noktali V/F egrisi istege bagl olarak ayarlanabilir.
!_(On?r(ﬂ . karakteristigi) Ayrica sfnbit tork, tor!(_az_a]_tma 1, tork azaltma 2 ve Kare tork gibi gesitli
ozellikleri sabit egriler de segebilirsiniz.
Manuel ayar: Nominal ¢ikisin %0,0 ~ 30,0'u
VIF kontrolii Tork artist Otomatik takviye: ¢ikig akimi ve motor parametrelerine gore takviye
torkunu otomatik olarak belirler
Hizlanma, yavaslama veya kararli ¢alismada, motor stator akimi ve
Otomatik akim ve voltaji otomatik olarak algilanabilir ve sistem arizasi olasihgini en aza
gerilim smirlama indirmek icin benzersiz algoritmaya gore izin verilen aralikta bastirilabilir
gerilim frekans Motor parametrelerine ve benzersiz algoritmaya gore ¢ikis voltaji-
ozellikleri frekans oranini otomatik olarak ayarlama
Baslangig torku:
3.0Hz'de %150 nominal tork (VF kontroli)
1.0HZde %150 nominal tork (gelismis VF kontrolii)
0.5Hz'de %150 nominal tork (PG akim vektor kontrolii olmadan)
Tork ézellikleri Calisma hizi sabit durum dogrulugu: <+ %0,2 nominal senkron hiz
Sensérsiiz vektor Hiz dalgalanmasi: <+ %0,5 nominal senkron hiz
kontrolii Tork yamiti: <20ms (PG akim vektor kontrolii olmadan)
t’?z%ml:?elri Herhangi bir kisitlama olmaksizin, parametreler en lyi sekilde kontrol
Motor - - p S h
. saglanmasi igin statik ve dinamik kosullar altinda otomatik olarak
parametrelerinin e
" . algilanabilir
kendi kendine
belirlenmesi
Akim ve gerilim Tax.n.arallkll akim kapa.ll déngﬂ kontroliit mukemmel agirl akim ve asirt
bastirma gerilim bastirma fonksiyonu ile akim etkisinden tamamen kaginir
Diisiik gerilimde Ozellikle diisiik sebeke voltaji ve sebeke voltajinda sik dalgalanma olan kullanicilar igin sistem, izin verilen
ahs mag voltajin altindaki aralikta bile benzersiz algoritma ve rezidilel enerji dagitim stratejisine gore miimkiin olan en
Galy uzun ¢alisma siiresini saglar
Coklu hiz ve Salinim 16 kademeli programlanabilir cok kademeli hiz kontrolii ve ¢oklu ¢alisma modlar istege gore kullanilabilir.
frekanst operasyon Salinim frekansi kullanilirken: sabit frekans ve merkez frekans ayarlanabilir ve elektrik kesintisinden sonra
durum bellegi kurtarilabilir
PID kontroli ahili ontroldril (dnceden ayarlanmus frekans). Standart konfiglirasyon iletisim fonksiyonu,
Dahili PID ke 161ii (6nceds 1 frekans). Standart konfi RS485 iletisim fonksi
RS485 baglanti senkron kontrol fonksiyonu ile ¢oklu iletisim protokolleri segilebilir
iletigimi L DC voltaj 0~ 10 V, DC akim 0 ~ 20 mA (iist ve alt sinirlar
DGZeeTleiILIEr Analog giris istege baglidir)
tus takimi ayar1, RS485 arayiiz ayari, Y UKARI/ASAGI
Frekans ayart Dijital giris terminal kontrolii ve gesitli kombinasyon ayarlar1 ile analog giris
de yapilabilir.
— 61 fonksiyona kadar 2 Y terminali agik kollektor ¢ikist ve iki
Cikig sinyali Dijital ¢ikis programlanabilir réle ¢ikisi (TA/TB/TC)
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2 analog sinyal ¢ikist vardir ve ¢ikis araligi 0 ~ 20mA veya 0 ~
10V arasinda esnek bir sekilde ayarlanabilir, bu da ayar
frekansi ve ¢ikis frekans: gibi fiziksel biiyiikliiklerin ¢ikismnt
gergeklestirebilir

Analog ¢ikis

Otomatik voltaj
stabilizasyon islemi

En kararli ¢alisma etkisini elde etmek i¢in ihtiyaca gore ug mod secilebilir: dinamik voltaj
stabilizasyonu, statik voltaj stabilizasyonu ve voltaj olmadan stabilizasyon

Hizlanma ve

0.1s ~3600.0dk strekli olarak ayarlanabilir ve S-tipi ve dogrusal mod segilebilir

yavaslama
Zaman
ayarl
Enerji
Tuketimi Enerji tiiketimi frenleme baslangi¢ gerilimi, doniis fark: gerilimi ve enerji tiikketimi frenleme
Fren orani siirekli olarak ayarlanabilir
Dogrudan | Kapatma sirasinda DC frenlemenin baslatma frekansi: 0.00 ~ [00.13] tist limit
E Akim Fren | frekanst
nre Frenleme stiresi: 0.0 ~ 100.0 sn; Frenleme akimi: %0.0 ~ %150.0 nominal akim
Manyetik
aks freni 0 ~ 100 0: gegersiz
Diisiik Tastyict frekansi, motor giiriiltiisiinii en aza indirmek igin siirekli olarak 1,0 kHz ila 16,0 kHz
gurdltala arasinda ayarlanabilir
¢alisma
i[;?er:iehlzlz? Calisma sirasimda motorun sorunsuz yeniden baslatilmasini ve anlik durdurma yeniden
Yeniden baslatilmasini gergeklestirebilir
baslatma
ozelligi
Sayag BIT danil sayac SIStem entegrasyonu i¢in Uygunaur

Caligma fonksiyonu

Ust ve alt limit frekans ayari, frekans atlama islemi, ters calisma limiti, kayma frekansi
kompanzasyonu, RS485 iletisimi, frekans artirma ve azaltma kontroli, ariza kendini kurtarma
islemi, vb.

Cikis frekansi, ¢ikig akinu, ¢ikis gerilimi, motor hizi, set frekansi, modiil
Caligma < . .
b sicakligi, PID ayari, geri besleme miktari,
Tu: urumu analog giris ve ¢ikis, vb.
Ekran $
takim
ekran1 Alarm Son alt1 ariza kaydi, son ariza hatasi sirasinda ¢ikis frekansi, ayar frekansi, ¢ikis akim, ¢ikis
Bilgileri voltaji, DC voltaji ve modiil sicakligi gibi alt1 ¢aliyma parametresinin kaydi.
Asirt akim, agirt gerilim, diigiik gerilim, modiil arizasi, elektronik termik role,
Koruma fonksiyonu agirt 1IsSnma, kisa devre, giris ve ¢ikis faz1 arizasi, motor parametrelerinin anormal
ayarlanmasi, dahili bellek arizasi, vb.
Ortam -10 °C ~ + 40 °C (ortam sicaklig1 40 °C ~ 50 °C ise, liitfen daha disiik bir seviyede kullanin)
sicakligt
Cevre Ortam nemi %>5 ~ %95 bagil nem, su yogusmasi yok
Cevre i¢ mekan (dogrudan giines 15181, korozyon, yanici gaz, yag buhari, toz vb. yok)
kosullart
Yikseklik T000 metrenin Uzerinde gerilim azalimi, her 1000 metrede bir %10 azalma
Yap1 Koruma simifi IP20

Sogutma modu

Fan kontrolli hava sogutmali

Kurulum yéntemi

Duvara monte, kabine monte
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invertor modeline dair bilgiler

Uriin etiketi
Fren Gnitesi
Bosy Hayir
Invertér serisij B Yerlegik
Kod Gerilim sinifi
1/2 220v
Kod#- |Adaptasyon 3 380v~440v
R73 0.75 4 460v~480v
1R5 1.5
Kod - Tip
11 11 G Genel
15 15 P Fan/Pompa
Sekil 2-1 Uriin Etiketleme Kurallart
Uriin etiketi

Anma degeri plakasi
Sirket Logosu
Inverter modeli

Nominal gii¢

Nominal ¢ikis

Uretim kodu

— »/HNE

ce

“\\

—»| MODEL: HV100-004G3

—»| GUG: 4kw

—»| GIRIS:3P H AC 380~ 440V 50Hz/60Hz
—»| CIKIS: 3PH AC 0~440V 8.5A 0~500Hz

MR NN R T
S

eri numarasi

\S/ N

HNC Electric Limited

/

Sekil 2-2 Uriin etiketi
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Invertdr ve klavye boyutu

RA&GPHMUVWS

EdifEdA

[l

bl

Sekil 2-3 0.75KW~30KW inverter Boyutlart

Montaj
A B H w D acligs
Model No. (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) (mm)
;\g )?Sttsj Dis boyutlar
Tek
fazh 0.4KW- 78 200 212 95 154 5
AC220 2.2KW
\Y;
. 0.4KW- 78 200 212 95 154 5
Uc 2.2KW
fazl
AC220 | 4KW-55KW | 129 230 240 | 140 | 1805 5
v 7.5KW- 188 | 305 | 322 | 205 | 199 6
15KW
Ug 0.75KW- 78 200 212 95 154 5
fazh 4KW
AC380 | 5-5KW-11KW| 129 230 240 | 140 | 1805 5
~480V 15KW- 188 305 322 | 205 199 6
30KW
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Klavye boyutlar :

64.83
61.8

& &
o)

91.8

24.6
18.8
16.8,

22.2
26.9

10
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Nominal akim gii¢ ¢ikis1 tablosu

- Tek fazl Ug-fazli
Geriliny 220V 220V 380~ 480V
G (KW) Akim (A) Akim (A) Akim (A)
0.4 2.3 2.1 -
0.75 4 3.8 2.1
15 7 7.2 3.8
2.2 9.6 9 5.1
4 - 13 9
5.5 - 25 13
7.5 - 32 17
11 - 45 25
15 - 60 32
185 - - 37
22 - - 45
30 - - 60
Frenleme Direnci Tablosu
Gerilim (V) Tnve‘tirvg)ﬁcu Fren direnci 6zellikleri ;rr?(rrjleme
w Ohm 10%ED
0.4 80 200 125
Tek fazl1 220 0.75 80 150 125
serisi 15 100 100 125
2.2 100 70 125
0.4 90 300 125
0.75 150 110 125
15 250 100 125
2.2 300 65 125
Ug fazli 220 4 400 45 125
serisi 5.5 800 22 125
75 1000 16 125
11 2300 12 125
15 3000 9 125
11 2300 12 125
0.75 140 750 125
15 300 400 125
22 400 250 125
4 750 150 125
) 5.5 1100 100 125
Ug fazl1 380 ~ 75 1500 75 125
480 serisi
11 2200 50 125
15 3000 38 125
18.5 4000 32 125
22 4500 27 125
30 6000 20 125

11
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Baglanti terminali Sekil

Terminal ad1 islevin aciklamasi
R. S. T Ug fazh giig girisi terminali
P+, P- Harici fren Unitesi terminali
P+, PB Harici frenleme direnci terminali (0. 75 KW ~ 30. 0KW)
P+, P1 Harici DC reaktori terminali
U. V. W Ug fazli AC giic gikigi terminali
— Toprak terminali

14
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Dénguyl kontrol etmek icin terminal

+10V GND 485+ 485- DI DI3 DIs DI7 Y1 DO TA2 TB2 TC2
Al Al2 AO1 COM DI2 D4 DI6 COM OP 24V TA1 TB1 TC1
Kontrol devresi terminalinin ézelliklerine dair bilgiler
Smiflandi Terminal . A
i sl Fonksiyonlarin tanim Ozellik
DIl
Di2
DI3 DI (D11, D12, DI3, DI4, DI5, DI6, HDI) ~ COM
arasindaki kisa devre gegerlidir ve fonksiyonlari
DI4 sirastyla 07.00 ~ 07.06 parametreleri tarafindan
Cok ayarlanir (ortak terminal: com).
fonksiyonl Giris, 0 ~ 24V seviye sinyali, diigiik
u dijital DI seviyede aktif, 5SmA.
giris
terminali Dle
HDI ortak birgok fonksiyonlu terminal olarak
DI7 (HDI) kullanilabilir ve yiiksek hizli sinyal girig portu
olarak da programlanabilir. ayrmtilar igin bkz.
07.06 fonksiyonel agiklama.
All analog voltaj/akim girisi alir. Gerilim ve akim
Al JP3 jumper'1 ile segilir. Fabrika varsayilan giris
voltajidir. Akim girilecekse, jumper baghgmi Cin GIRIS, giris voltaj araligi: 0 ~ 10v (giris
konumuna ayarlamaniz yeterlidir. AI2 sadece empedansi: 100KQ), giris akim araligi:
gerilim girisi alir. Olgiim aralig ayari igin 06.01 ~ 0 ~ 20ma (giris empedansi: 500Q2).
06.10 fonksiyon kodunun agiklamasma bakin.
Analog Al2 (referans toprak: GND)
giris ve
cikis - p— . -
o AOl,l 14 fiziksel buyiikltigii temsil e'debllen analog -
o AOL voltaj/akim ¢ikis1 saglar. Cikis voltaji ve akimi CIKIS, 0 ~ 10v DC gerilim. AO1
jumper JP4 tarafindan se¢ilir ve fabrika varsayilan ve AO2 terminallerinin ¢ikig
¢ikis voltajidir. Akim ¢ikisi istiyorsaniz, jumper gerilimleri, merkezi islem
bagligini Col konumuna atlamaniz yeterlidir. biriminden gelen PWM dalga
AO2 Ayrmtilar i¢in 06.21 ve 06.22 fonksiyon kodlarinin formlaridir. Cikis voltaji PWM
(Ayrilmis) agiklamasina bakin. (referans toprak: GND) dalga formunun genisligi ile
orantilidir.
TAL TAL-TB1 ve TA2-TB2
TB1 normalde kapalidir;
Réle TC1 Programlanabilir rdle ¢ikis terminalleri 62 tip ile TAL-TCI ve TA2-TC2
cikis TA2 ¢ok fonksiyonlu olarak tanimlanmustir. r&omtlall(dlf ag:nk{nr"- 250vac/2
terminal Bkz. Ayrintilar i¢in 07.20 ve 07.21. =?Lr)]Aa apasitesi: 250vac/2a (cos ¢
l 82 250V AC/1A(COSD=0.4),30VDC/1
TC2 A.
Aotk 1. Anahtarlama kapasitesi:
Kf;"ekmr HDO Cok islevli kolektsr cikis terminalleri olarak 50mA/30V
" tanimlanan programlanabilir, 62 ¢eside kadar. 2. Cikis frekans araligi:
gIs. Ayrintilar igin bkz 07.18 ve 07.19. 0~50kHz
terminali —
vi 1. Anahtarlama kapasitesi:
50mA/30V

2. Cikig frekans araligi: 0~1kHz

15
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o4V 24V, ?1‘]1[&1 sm}/al giris terminalinin devre Maksimum ¢ikis akimi 200mA
ortak gii¢ kaynagidir
0V +10V analogfglrm ve g}kls terminallerinin Maksimum ¢ikis akimi 20mA
devre ortak gii¢ kaynagidir
Fabrika varsayilan1 OP'nin +24V'a bagl
DC gl olmasidir. DI1~DI6'y1 siirmek igin harici
K gu? OP sinyaller kullanirken, OP'nin harici giig Harici gii¢ giris terminali
aynagl kaynagina baglanmasi ve +24V gli¢
kaynagi terminali ile baglantisinin
kesilmesi gerekir.
o + N -
COM Dljlta! sinyal ve +24V glig kaynag1 referans GND'den dahili olarak izole edilmistir
topragi
. N N -
GND Analog sinyal ve +10V gii¢ kaynag referans COM'dan dahili olarak izole edilmistir
topragi
Haberle 485+ RS485+ Standart RS485 haberlesme arayiizi
TiE § GND'den izole edilmemistir. Liitfen
T biikiimlii ¢ift veya korumali kablo
i 485- RS485- kullanm.

Ana kontrol kartinin jumper ayarlan

JP2
KAPALI 4?5 ha_berlesme terminal direncinin bagli olmadigmn1
gosterir
ACIK 485 haberlesme _terminal direncinin bagli
oldugunu gosterir
JP3
Cin [ AIl giris akim sinyalini temsil eder, 4-20mA
Vin | AIl giris voltaj sinyalini temsil eder, 0-10V
JP4
Vol [ AOI ¢ikis voltaj sinyalini temsil eder, 0-10V
Col [ AO1 ¢ikisg akim sinyalini temsil eder, 4-20mA
JP5
Vo2(Ayrilmis) [ AO2 ¢ikis voltaj sinyalini temsil eder, 0-10V
Co2 (Ayrilmis) [ AO2 ¢ikis akim sinyalini temsil eder, 4-20mA

Temel baglanti semasi
invertor kablolari ana devre ve kontrol devresi olarak ikiye ayrilir. Kullanict cihazin kapagini kaldirabilir ve bu sirada ana devre
terminali ve kontrol devresi terminali goriilebilir. Kullanici asagidaki kablolama devrelerine gore dogru bir sekilde baglant1 yapmalidir.
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HV100 Serisi Yiiksek Performansli Akim Vektori invertori

Cahstirma ve ekran

Tus takimina dair bilgiler
Tus takimi semasi

— =
Hz FWD
x REV
< A
C|
(4
STOP
Tuslara dair bilgiler
Tus Isim Ozelligin Agiklamasi
sembolii
PRG Programlama tusu Menii girisi veya ¢ikisi, parametre degisikligi
GIRIS Onaylama tusu  [Meniiye girin ve parametre ayarini onaylayin
A Artirma tusu Veri veya fonksiyon kodunun artirilmast
v Azaltma tusu Veri veya fonksiyon kodunun azaltilmasi
| o Shift tusu Parametre modifikasyonunu segin ve igerigi goriintiileyin
RUN Caligtirma tusu Klavye ¢alisma modunda ¢aligtirma
DUR Durdurma tusu (Islemi durdur
FUNC Cok islevli tuslar  [Fonksiyon gegisine gore segin

Fonksiyon gdsterge lambasina dair bilgiler

Gosterge

lambas1 Aeldmm
REV Invertor ters gosterge lambasi, yandiginda ters ¢alisma durumunu gosterir.
FWD invertor ileri doniis gosterge lambasi, lamba yandiginda ileri ¢aligma durumunu gosterir.
ALM Ariza durumunda oldugunu gosteren ariza gosterge 1181
Hz Frekans birimi
A Akim birimi
Vv Gerilim birimi

Fonksiyon gosterge 1siklari kombinasyonunun agiklamasi:

Gosterge 151klarinin LED ekran anlami Sembol
kombinasyonu
Hz+A Motorun dénme hizi d/dk
A+V Zaman (saniye) S
Hz+V Yiizdenin gergek degeri %
Hz+A+V Sicaklik T
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Fonksiyonlar ve Parametre Tablosu

Meniideki semboller asagidaki gibi agiklanmustir
x: Herhangi bir durumda degistirilebilen parametreler
O : Calisir durumdayken degistirilemeyen parametreler
# : Gergek test parametresi, degistirilemez

< : Uretici parametreleri sadece iiretici tarafindan degistirilebilir, kullanici tarafindan degistirilemez.

000 grup-Temel Parametreler

Fonksiyon .
y Isim Agikla Ayar arahgi
kodu ma

Fabrika

Degisiklik

LCD dili (sadece
00.00 LCD tus takimi igin
gecerlidir)

0: Cince

1: Ingilizee 0~1

0: Genel model

1: Tek pompali sabit basingli su besleme modu

2: iki

guclu tek invertdr (1 degisken frekansl pompa +2 giig
frelfansh pompa) su besleme modu

3: Ug pompali

déngii yeniden baslatma (3 degisken frekansl

Fonksiyonel pompa) su besleme modu

00.01 0~20

makro tanimi 4: Giines enerjili pompayla su tedarik
modu

5: CNC takim tezgahi

kontrol modu

6: Yangin devriye

modu

7: EPS gii¢ modu 8

~ 20:Ayrilmis

Not: Makro islevlerini yapilandirmadan nce liitfen
parametreleri ayarlayin.

0: Ortak V/F Kontrolii (manuel tork artirma)

1: Gelismis V/F Kontrolii (Otomatik tork artisi)
2:SVC modu (SVC)

00.02 Kontrol Modu 3: Ayrilmis 0~4
4: Aynilabilir V/F Kontrolii

Not: bu parametre baslatilamaz, liitfen manuel olarak
degistirin

Tip
ayart

0: Tus takimi komut kanalini galigtirir
00,03 Calistir komutu 1: Terminal iglemi komut kanali

: icin kanal
secimi

0~2
2: Haberlesme islemi komutkanali
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0: Dijital ayar 1 (A/V klavye tusuna basin, kodlayict
+00.10)
1: Dijital ayar 2 (YUKARI/ASAGI terminalleri
+00.10)
2: Dijital ayar 3 ({letisim ayar)
: All analog ayar1 (0~ 10V/20mA)
: AI2 analog ayar1 (0~10V) 0~11 9
: Darbe ayar1 (0~ 50KHZ)

Ana frekans 3.
4;
5
6: Basit PLC
7
8:

00.04 kaynag segimi A

: Coklu hiz ayar1

: P1D kontroli
9: Klavye potansiyometresi (Uyumlu enkoder)
10: MPPT verildi (giines enerjili su pompasi)
11: Klavye potansiyometresi

0: Dijital ayar 1 (A/V klavye tusuna basin, kodlayict
+00.10)

1: Dijital ayar 2 (YUKARI/ASAGI terminalleri
+00.10)

2: Dijital ayar 3 (fletisim ayarr)

3: Allanalog ayar1 (0~ 10V/20mA)

4: AI2 analog ayar1 (0~10V) 0~11 3
5: Darbe ayar1 (0~ 50KHZ)

6: Basit PLC

7: Coklu hiz ayari

8: PID kontrolii

9: Klavye potansiyometresi (Uyumlu enkoder)
10: MPPT verildi (giines enerjili su pompast)
11: Klavye potansiyometresi

Yardimcr frekans
00.05 kaynag segimi B

0: Ana frekans kaynagi A

1: A+K*B

2: A-K*B

3 | AK*B|

4: MAKS(A, K*B)

5 MIN (A, K*B)

6: A'dan K*B'ye gegis yapin (A, K*B'ye gore
00,06 Frekans onceliklidir)

kaynagma izin 7: Adan (A+K*B)'ye gegin (A, A+K*B'ye gore
verildi onceliklidir)

8: A'dan (A-K*B)'ye gecin (A, A-K*B'ye gore
onceliklidir)

Not 1: Frekans anahtarlamasinin terminal is birligi ile
gergeklestirilmesi gerekir

Not 2: Bu frekans kaynagmin verilen modu ile
karsilastirildiginda, frekans salinim kontrolii daha
yiiksek oncelige sahiptir.

00.07 Dijital ayarl LED tek basamakh: gii¢ kapatma 000
depolama

0: depolama

1: depolama yok

LED 10 basamakli:

durdur devam et 000~111
0O:devam et

1: durdur devam etme

LED 100 basamakli: A/V tusu,
YUKARI/ASAGI negatif frekans regiilasyonu
0: gegersiz

1: gegerli

LED 1000 basamakli: Ayrilmis

00.08 Dijital ayar2 000

Frekans kaynagi

00.09 dijital ayar 1 Bu ayar degeri, dijital ayar 1 frekansin baslangi¢ 0.00Hz~

degeridir. [00.13] 5000
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HV100 Serisi Yiiksek Performansli Akim Vektori invertori

Frekans kaynagi

00.10 dijital ayar 2 Bu ayar dege_n, ;'fie verilen dijital frekansin 0.00Hz~ 50.00
baslangi¢ degeridir. [00.13)
Yardimcr frekans
kaynag agirlik K, yardimei frekans kaynaginin agirhk
00.11 katsayisinin katsayisidir 0.01~10.00 100
ayarlanmasi1 K
Diisiik frekans
bandi: MAKS
{50.00,
Maksimum ¢ikis frekansi siiriicii tarafindan izin [00.13] } ~
Maksimum verilen en yiiksek frekanstir ve hizlanma ve 300.00
00.12 PR T " 50.00
cikis yavaslama siiresinin ayarlanmast i¢in bir Yiiksek frekans
frekansi olguttiir. bandi: MAKS
{50.0,
[00.13] } ~
300.0
00.13 Ust ,Ian Calisma frekans bu frekansi asamaz [00.14] ~ 50.00
frekansi [00.12)
Alt limit Cahisma frekansi bu frekanstan daha diisiik 0.00Hz~
00.14 frekansi olamaz [00.13) 0.00
LED tek basamakli: Yiiksek ve diisiik frekans
modu segimi
0: Diisiik frekans modu (0.00~300.00Hz)
1: Yiiksek frekans modu (0.0~ 3000.0Hz)
LED 10 basamakli: Hizlanma ve yavagslama referans
00.15 Frekans ¢ikis secimi 00~11 00
modu 0: Maksimum ¢1kis frekanst
1: Hedef ¢ikis frekanst
LED 100 basamakli: Ayrilmis
LED 1000 basamakli: Ayrilmis
Not: Yiiksek frekans modu sadece VF kontroli icin
etkilidir
. 0.1 ~3600.0S
00.16 Hizlanma Invert6riin sifir frekanstan maksimum ¢ikis 0.4 ~ 4.0KW Tip
: Stiresi 1 frekansina hizlanmasi igin gereken siire 7.55 ayarl
5.5 ~ 30.0KW
15.08
37~132KW
00.17 Yavaglama invertdriin maksimum gikis frekansindan sifir 30.08 Tip
| Stiresi 1 frekansa yavaslamast igin gereken siire égoo'g 630KW ayar1
0: ileri yon
I - 1: Ters yon
00.18 Calisma yonii 2: Yasak ters islem 0~2 0
ayan Not: Bu fonksiyon kodu ayari, tiim ¢alisan komut
kanallarinin ¢alisma yonii kontrolii igin gegerlidir
1.0~16.0KHz
0,4 ~4,0KW
Sessiz ¢alisma gerektiginde, tastyici frekanst G,Olil‘-lz
Tastyici frekans gereksinimleri karsilamak igin uygun sekilde 5,5 ~ 30KW Tip
00.19 Py 4.5KHz
ayar1 artirilabilir, ancak tasiyici frekansinimn artirilmasi ayart
invertdriin kalorifik degerini artiracaktir. 37~ 132KW
3.0KHz
160~ 630KW
1.8KHz
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0~ 65535

Not1: 0~9: Sifre korumast yok

Not2: Sifre basaryla ayarlands, etkinlegmesi igin 3 dakika
bekleniyor

0020 Kullanier sifresi Not3: Yazma korumasi bu parametre igin gegerli degildir ve 0~65535 0 °
baslatilamaz
grup01: Cahstir-Durdur Kontrol Parametreleri
Fonksiyon kodu isim Aciklama Ayar aralifil Fabrika
0: Baglangig frekans baslatma
01.00 Balangig modu 1: DC kesme +baglatma frekans1 baglatma 0~2 0 N
2: Hiz izleme baslatma
. Cikig
01.01 Balangig frekansi frekansi & 0.00~50.00Hz 1.00 o
|
I
01.02 Baglangig frekanst | 0.0~100.0s 0.0
Bekleme stiresi ; I °
: } Zaman
I
Mevcut 4 : |
<(;|kl|<§ | ;
etkin !
. - DC frenk
01.03 }l;)‘CI"rcnlcmc akimum deger) kapa:;:me 0.0~ 150.0% 0.0% R
aslatma *Nominal akim °
W
1 Zaman
Galistirma —‘i
komutu
01.04 DC frenleme stiresini 0.0~ 100.0s 0.0 °
baslatma °
Hizlanma/ Yavaslama - .
0105 e rvesama 0: Diiz gizgi Hizlanma / Yavaslama 1: S- Egrisi 0~1 0 x
Hizlanma / Yavaslama
egrisinin o
006 baslangicindaki zaman orani S erisinin baslangicinda Zaman oramini ayarlayin 10.0~50.0% 20.0% °
01.07 S egrisinin S egrisinin sonunda Zaman oranin ayarlayin 10.0~50.0% 20.0% R
sonundaki zaman orani i}
01.08 Durdurma modu 0: Durdurmak igin yavaslatma 0~1 0 x
1: Serbest durdurma
Cikis
Durma  simasmda  DC  |frekans! 0,00~ [00.13] Ust
01.09 frenlemenin baslangig limit frekansi 0.00
frekanst °©
Frenleme baslatma
Duma  simsimda DC — —frekansini durdurma
01.10 frenleme icin  bekleme = 0.0~ 100.0s 0.0 °
silresi N
Mevcut
cikis
(etkin
deger) I~ TFrenlemeyi durdurma
1 Licin bekleme siiresi
Dc frenleme miktari
]
| ! ! Irrenleme suresini
Galistirma J—\—d“’d“’"‘a
komutu
0.0~150.0%*
0111 DC frenleme akimi Motor Anma 0.0% o
akim
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Durdurma
0112 esnasmda DC 0.0~100.0s 0.0
frenleme
siiresi
01.13 H'I'zlar'nma Hizlanma Siiresini Ayarla 2 Tip
Siiresi 2 ayarl
Yavaslama A 0.1~3600.0S Tip
01.14 Siiresi 2 Yavaslama Siiresini Ayarla 2 0.4 ~4,0KW ayart
Hizlanma — 758 Tip
01.15 Siiresi 3 Hizlanma Siiresini Ayarla 3 55 ~ 30KW ayar
Yavaslama e QA 15.08 Tip
01.16 Siiresi 3 Yavaslama Siiresini Ayarla 3 37~ 132KW ayan
Hizlanma T 40.08 Tip
01.17 Siiresi 4 Hizlanma Siiresini Ayarla 4 160~ 630KW ayan
Vavas] 60.0S T
avaglama § P ip
01.18 Stiresi 4 Yavaslama Siiresini Ayarla 4 ayan
Hizlanma ve
01.19 yavaslama siiresi 0: saniye 1: dakika 2: 0,1saniye 0~2 0
secimi
birim
Jog ileri
01.20 calisma 0.00~ [00.13] 5.00
frekans ayart Jog ileri galisma / geri calisma frekans ayarini yapin
Jog ters ¢alisma
01.21 frekans ayari 0.00~ [00.13] 5.00
Jog Hizlanma R 0.1~3600.0S Tip
01.22 siiresi Jog Hizlanma siiresini ayarlama 0,4 ~4,0KW ayan
7.5
5.5 ~ 30.0KW
15.08
37~132KW
40.08 i
Jog Yavaslama L Tip
01.23 siiresi Jog Yavaslama siiresini ayarlaymn 160~ 630KW ayart
60.0S
Jog Arahg: <
01.24 Zaman ayan Jog Aralig1 zaman ayarini yapma 0.0~100.0s 0.1
0.00~ Ust limit
01.25 Atlama frekansi 1 Atama frekans: 0.00
sonrasi
frekans
ayarla o Clet limi
01.26 Atl;n:na frekansi 1 o / Atama 0.00~ Ust limit 0.00
araligt fekanst oo _TTTTTT T aalg frekanst
FOI29 [t et —=—- F0130 N
0127 Atlama frekansi2 | bo——ooo s . 0.00~ Ust limit 0.00
Alama ) Atlama arahigi frekansi
frekansi | — — — — — 4 - F01.28
At frek ) F01.27 e
01.28 tal:na rekans12 | 0 Lo o 0.00~ Ust limit 0.00
arahig1 N frekansi
Atama — —, Attama araligi
rekansi - F01.26
F01.25 —-- ~ Ust limi
01.29 Atlama frekanst 3 0.00~ Ust limit 0.00
frekanst
Atlama frekansi 3 Frekansi ayaria 0.00~ Ust limit
01.30 - 0.00
aralig frekanst
Ayarlanan 0: Alt smir frekansinda ¢ahstirin.
frekans alt limit 1: gecikme siiresinden sonra sifir frekans
01.31 frekansmdan ¢alismasi (baslatma sirasinda gecikme 0~2 0
diisiik yoktur).
oldugunda 2: Bir gecikme siresinden sonra
eylem kapanma (baslatma sirasinda
gecikme yoktur).
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Frekans alt limi
frekansindan
01.32 oldugunda gecikme Frekans alt limit frekansindan diisiik oldugunda durdurma 0.0~3600.05 10.0
stiresini durdurun gecikme siiresini ayarlayin (uyku modu) o
(Basit uyku modu)
Sifir frekans Bu parametre motorun nominal akiminin yiizdesidir. 0.0~ 150,0
0133 frenleme akimi *nominal akim 0.0 x
leri ve geri 6l Bir invertoriin ileri ¢ahgmadan geri gahsmaya veya geri
01.34 balge stiresi caligmadan ileri gahsmaya gegis icin bekleme stiresi. 0.0~100.0s 0.0 o
leri ve geri 0: 0Hz frekans iizerinden anahtarlama
01.35 anahtarlama 1: Baglatma frekans {izerinden anahtarlama O~1 0 x
modu
Acil durdurma bekleme Sadece dijital giris terminalindeki (07.00 ~ 07.06) No.10
01.36 yavaslama siiresi fonksiyonu icin gegerlidir. 0.1~3600.0 10 o
Kapatma
sirasinda DC Kapatma sirasinda DC frenleme igin Akim tutma
01.37 frenleme igin siiresini ayarlayin 0.0~100.0s 0.0 o
akim tutma
stresi
grup 002 -Motor Parametreleri
Fonksiyon . N
el Isim Agiklama Ayar arah@l Fabrika
Motor & 0: AC asenkron motor
rtpl mi . ~
0200 otor tipi seg 1 0~1 0 ;
Aynilmis
Not: Bu parametre baslatilamaz, liitfen manuel olarak
degistirin
0201 Motor 0.4-999.9KW Model x
nominal ayarl
glct
02.02 Motor Motor ct|‘kc‘§{x}d?k| fl{'{mclrf:lcrc gore ayarlayin. Liitfen ilgili 0.01Hz ~ 50.00 x
motoru siiriiciiniin giiciine gore yapilandirin. Gii [00.13]
nominal bilyiikse, invertdriin kontrol performanst agikga dii
frekans:
02.03 Motor nominal 0~60000RPM Model x
: doniis hizi ayari
02.04 Motor 0~999V Model x
nominal ayarl
gerilimi
02.05 Motor 0.1~ 6553.5A Model x
nominal ayarl
akimu
Stator direnci
~ Model
02.06 asenkron 0.01~20.000Q v x
motorun
Asenkron rotor Model
02,07 direnci 0.01~20.000Q lode x
motor ayan
Motor ayarlanirsa, ayarlama bittikten sonra 02.06 ila 02.10 ayar
Asenkron stator ve degerleri giincellenceekir
02.08 rotor & g 0.1~6553.5mH Model
endiiktansi ayan x
motor
Asenkron stator ve
rotor arasindaki Model
02.09 Karsiliklt 0.1~6553.5mH ayart x
endiiktans
motor
Yiiksiiz akim
Model
02.10 asenkron 0.01~655.35A x
ayar1
motor
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0211 Aynilmig - - 0 *
~02.15
0: Islem yok
0216 swe‘g}gi ayar 1: Statik ayarlama 0~2 0 x
2: Yiiksiiz tam ayarlama
Asenkron motorun Model
02.17 Egzemmaeuncesl Not: Bu parametre VF kontrolil igin gegersizdir. 0.00~10.00S ayan x
stiresi
grup 003 - Ayrilmis
grup004- Hiz déngiisii ve tork kontrol parametreleri
Fonksiyon isim Agiklama Ayar araligi Fabrika
kodu
Hiz
04.00 dongiisti 0.000~ 6.000 30 o
(ASR1)
oransal kazang
Hiz dongiisii (ASR1 000~
mo | g _ E 05 ;
Zaman 01.00 ~ 01.07 fonksiyon kodlari PG olmadan vektor
gegerlidir
04.02 ASRI filtre 0.000~0.1008 0.000 °
zaman sabiti
Diisiik nokta 0.00Hz~
04.03 frekansini 104.07] 500 °
degistir Vektor kontrol modunda, vektor kontroliin hiz tepki dzellikleri iz
e ilatoriiniin oransal kazanci p ve entegrasyon siiresi i ayarlanarak
. degistiriir. °
04.04 dongisti 0.000~6.000 2.0 o
(ASR2)
oransal kazang
04.05 Hiz dongiisii (ASR2) 0.000~ 1.00 o
integral zaman 320008
ASR2 filtre
0406 zaman sabiti 0.000~0.100S 0.000 o
Yiiksek nokta 04.03] ~
04.07 frekansini [0043] 10.00 ©
degistir
Vektor
kontroltinin pozitif 50.0%~
04.08 kayma telafi Vektor kontrol modunda, bu fonksiyon kodu 200, 0:/0 100.0% o
katsayisi parametresi motorun hiz kararl g dogrulugunu ayarlamak igin ’
(elektrik Kullanthr. Motor asin yiiklendiginde ve
durumu) iz diisiik oldugunda, bu parametreyi artirin, aksi
takdirde bu parametreyi azaltin. Pozitif kayma
Katsay1s1 motor kaymas pozitif oldugunda hiz telafi
ederken, negatif kayma katsayis1 motor kaymast negatif oldugunda
kVEkTU'I hizs telafi eder. Bu ayar deeri, motorun nominal kayma
04.09 ontroldniin frekansinin yiizdesidir 50,00~ 100.0%
negatif kayma 200.0% °
telafi katsay1s1
(frenleme
durumu)
Hiz ve tork kontrolii 0: Hiz
04.10 segimi 1: Tork 0~2 0 x
2: Durum etkin (terminal anahtarlama)
04.11 Hiz ve tork Hiz ve tork anahtarlama gecikme siiresini ayarlama 0.01~1.00S 0.05 x
anahtarlama
gecikmesi
0: verilen tus takimi dij
Tork komutu LAl
04.12 segimi 2: A2 0~3 0 o
3: Verilen iletigim
04.13 Klavye dijital Ayarlanan deger, motorun nominal akimmm bir -200.0%~ 0.0% °
) ayar torku yiizdesidir 200.0% ’
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Tork kontrol modu
i¢in hiz smir1 kanal

0: tus takimu dijital 1

04.14 secimi 1 (ileri yon) 1:All 0~2 0
2: AI2
Tork kontrol
modunun hiz smir1 0: tus takimu dijital 2
04.15 kanal segimi 1 (ters 1: All 0~2 0
yon) 2: Al2
Klavye dijital limit hiz1 1'i maksimum gikis frekansina
04.16 Klayye dijital gore-blr Illn!ne.ayarlar: Bu forjks‘lyon kqdu 04.14:0 0.0~100.0% 100.0%
limit iz 1 oldugunda ileri hizin smir degerine karsilik gelir.
Klavye dijital limit hiz1 2'yi maksimum ¢ikis frekansina
Klavye dijital gore bir limite ayarlar. Bu fonksiyon kodu 04.15=0 - o
04.17 limit hiz1 2 oldugunda ters hizin sinir degerine karsilik gelir. 0.0~100.0% 100.0%
4.1 Tork yiiksel . ~ .1
04.18 st‘?rresiyu selme Tork yiikselme/alcalma siiresi, torkun 0'dan 00~10.08 0
maksimum degere yiikseldigi veya maksimum
X degerden 0'a diistiigii zamani tamimlar.
04.19 Tork diigme siiresi 0.0~10.0S 0.1
. G tipi: 0.0%~
VEkm.r modunda Motorun nominal akimimnin bir yiizdesi olan vektor 200.0%160.0% Tip
04.20 elektrik torku d Elektrik torku limitini 1 o
smirlamast modunun Elektrik torku limitini ayarlaym. P tipi: 0.0% ~ ayari
200.0%6120.0%
" G tipi: 0.0% ~
04.21 Xzﬁlgrmwunda Motorun nominal akiminin bir yiizdesi olan vektor 200.0%160.0% Tip
simrlamast modunun fren torku limitini ayarlayimn. P tipi: 0.0% ~ ayarl
200.0%6120.0%
0: Algilama gegersiz
1: Sabit hizda tork algilandiktan sonra ¢alismaya devam eder
2: Calisma sirasinda tork algilandiktan sonra calismaya
devam eder
3: Sabit hizda tork algilandiktan sonra ¢ikisi keser
4: Calisma sirasinda tork algilandiktan sonra ¢ikis keser 5:
Sabit hizda yetersiz tork algilandiktan sonra calismaya
04.22 Tork algilama eylem devam eder 0~8 0
i secimi 6: Calisma sirasinda yetersiz tork algilandiktan sonra
¢alismaya devam eder
7: Sabit hizda yetersiz tork tespit ettikten sonra ¢ikisi keser
8: Calisma sirasinda yetersiz tork tespit ettikten sonra ¢ikist
keser
Gergek tork 04.24 (tork algillama zamani) i¢indeyken ve G tipi: 0.0%~ .
04.23 Tork algilama siirekli olarak 04.23 (tork kontrol seviyesi) degerini | 200.09%150.0% Tip
seviyesi astiginda, sriicli asagidaki ayarlara gore ilgili islemleri | P tipi: 0.0% ~ ayarl
yapacaktir 200.09110.0%
04.22. Tork algillama seviyesinin ayar degeri %100
Tork alail P oldugunda, motorun nominal torkuna karsilik gelir.
04.24 ork algilama siiresi 0.0~10.0S 0.0
Statik siirtinme . 5
Motorun baslangi¢ torku yeterli olmadigindan, 04.26 ayar | (.00~
04.25 Iliats_aylsmlln degerinin artirilmasi baslangi¢ torkunu artirabilir. Hiz04.25 | 300.00Hz 10.00
esim frekanst ayar degerini agtiginda, artan tork 04.27 ayar siiresi icinde
yavasca verilen torka diisecektir.
Statik siirtiinme
04.26 Katsayisinmn 0.0~200.0 0.0
ayarlanmasi
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Statik  sirtinme

04.27 katsayis1  bakim 0.00~ 600.00s 0.00 x
siiresi
Grup005-V/F Kontrol Parametresi
Fonksiyon 5 g - 2 -
Isim AciKkla Ayar arahg Fabrika Degisiklik
kodu e
0: Dogrusal egri
1: Tork azaltma egrisi 1 (1,3 giig)
. 2: Tork azaltma egrisi 1 (1,5gti¢)
05.00 VIF egri ayari 3: Tork azaltma egrisi 1 (1,7gig) 0~5 0 x
4: Kare egri
5: Kullanict tarafindan ayarlanan V/F egrisi (05.01 ila
05.06 arasinda belirlenir)
Tork artirma Manuel tork artisi. Bu ayar, motorun nominal Model
0501 ayarl gerilimine gore bir yiizde degeridir. 0.0~30.0% ayarl *
05.02 Ig;rl:lsrftrlg(n:nsl Tork artismin kesme frekansini ayarlaym gggy:nel 15.00 X
frekans
0.00~
05.03 V/F frekans1 F1 Frekans 12.50 x
degeri F2
Gerilim 4
05.04 VIF gerilimi V1 0.0~V2 %25.0 x
Motor
anr(;g . 4 Frekans
gerilimi Feri
05.05 VIF frekansi F2 i ! degeri 01 25.00 x
: ! Frekans
| | degeri F3
|
V2 } |
: I I ]
05.06 VIF gerilimi V2 - ! I : Vi~V3 %50.0 x
| | } |
| | | |
1 1 I 1 »
1 B £3 Maksimum Fre:ka_ns
05.07 V/F frekansi F3 - " ¢ikig  Frekans  degeri 01 37.50 x
frekansi ~
[02.02]
05.08 VIF gerilimi V3 V2~100.0%* %75.0 x
nominal volt
VJF kontroli Asenkron motorun hizi yiiklendikten sonra diisecektir.
05.09 kayma frekanst Kayma kompan@syf)}m n*f.otomn hizin1 senkron hizina 0,0'\?200,0%* 0.0% °
telafisi yakin hale getirebilir, bdylece motorun hiz kontrol nominal hiz
dogrulugunu daha yiiksek hale getirir.
VIF Kontrol Bu parametre kayma frekansi kompanzasyonunun yanit
05.10 K , hizin1 ayarlamak i¢in kullanilir. Bu deger ne kadar biiyiik
3 ayma frekansi I tepki h Kad i tor h Kad 1~10 3 o
filtre katsayist ayarlanirsa, tepki hizi o kadar yavas ve motor hiz1 o kadar
kararli olur.
VIF kontrol torku Serbest tork arttiginda, bu parametre tork
05.11 frekans kompanzasyonunun tepki hizin1 ayarlamak igin kullantlr. - Tip °
. kompanzasyonu Bu deger ne kadar biiyik olursa, tepki hizt o kadar yavas ve 0~10 ayari

filtre katsayisi

motor hiz1 o kadar kararl olur.
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0: VF yar1 ayrilmis mod, gerilim agik ¢evrim ¢ikist 1: VF
yar1 ayrilmis mod, gerilim kapali ¢evrim ¢ikist

2: VF tamamen ayrilmis mod, gerilim agik dongii

cikist

3: VF tamamen ayrilmis mod, gerilim kapali dngii
cikist

Ayn V/F Not 1: VF ayr1 kontrol segildiginde, liitfen siiriiciiniin 61i
05.12 kontrolii bélge kompanzasyon fonksiyonunu kapatin 0~3 0
secimi Not 2: Yar1 ayirma kavramu, invertorin frekans ve
geriliminin baslatma sirasinda frekans doniigiimii ve
doniistiirme iliskisini stirdirmesidir. Frekans ayarlanan
frekansa ulastiginda, gerilim ve frekans ayrilir
. 0: Dijital
Gerilim
05.13 " 1 All 0~2 0
verilen kanal 2 A2
Gerilim kapali (1) 2:;
05.14 ggrniﬁlrlncékeﬁlmn Not: bu parametre sadece kapali dongii gikis 0~1 0
besleme kanalt modu icin gecerlidir
Cﬂf]$ .V‘.’l@:.l Agik dongii ¢ikis modunda, maksimum gikis gerilimi 0.0~200.0%* o
0515 Sfj;{'m dijital motorun nominal geriliminin % 100,0'tddir. anma gerilimi %100.0
ayarlama
Kapali dongii modunda voltaj regiilasyonunun
N{otcf kapalt maksimum sapma genligini smirlamak i¢in kullanilir, 0.0~5.0%*
05.16 déngii ayarmin . - Lo %2.0
boylece voltaji giivenli bir aralikta siirlamak ve anma
sapma siniri 2 e - . I
ekipmanin giivenilir ¢alismasini saglamak igin kullanilir. gerilimi
Yari ayrilmis
05.17 mVOfmaVVF Bu gerilim invertdriin ¢ikis gerilimini temsil eder 0,0~100:0_%_* %80.0
egrisinin anma gerilimi
maksimum
gerilimi
aKc;r:;;?r:grsz?g:ij Bu fonksiyon kodu gerilim ayarlama hizin1 temsil eder.
05.18 k); ali doneii cikist Gerilim tepkisi yavassa, bu parametre degeri uygun 0.01~10.00s 0.10
P gl GIksy sekilde azaltilabilir.
05.19 Gerilim yikselme 0.1~3600.0S 100
stiresi 05.19 ~ 05.20 sadece tam ayirmadan sonra gerilim agik
dongii ¢ikis modu i¢in gegerlidir.
05.20 Gerilim diisme 0.1~3600.08 10.0
siresi
0: Alarm ve baglantinin kesildigi andaki gerilimle
Gerilim geri ¢alismay1 siirdiirme
05.21 besleme baglanti 1: Alarm verin ve gerilimi ¢calisma i¢in sinirlayict 0~2 0
kesme islemi - .
gerilime diistiriin
2: Koruyucu eylem ve serbest frenleme
Verilen gerilimin maksimum degeri geri besleme baglanti
kesme algilama degerinin iist sinir degeri olarak alinur.
Gerilim geri Geri besleme baglanti kesme algilama siiresinde, gerilim 0.0~100.0%*
05.22 besleme baglanti geri besleme degeri siirekli olarak geri besleme baglanti . :I' o 2.0%
kesme algilama kesme algilama degerinden diisiik oldugunda, siiriicii anma gerilimi
degeri 05.21 ayarmna gore ilgili koruma islemlerini yapacaktir.
Gerilim geri Gerilim geri besleme baglantisnmn
05.23 besleme baglantt g s 0.0~100.0 10.0

kesme algilama
siiresi

kesilmesinden sonra koruma eyleminden
onceki siire.
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Bu gerilim siiriiciiniin ¢ikis gerilimini temsil eder ve bu

Gerilim geri N . : o
2| b | pmeren by s ool | 000008 | g0 | o
kesme smirlama S 1nda gerttim agimi Y P anma gertiim
g hasarmni 6nleyebilir.
gerilimi
DC bara diisiik DC bara gerilimi parametre degerinden diisiikse,
05.25 gerilim algilama sistem "E-34" rapor edecektir. 0~ 1000V 0 o
degeri Parametre degeri 0 olarak ayarlanirsa, fonksiyon
gecersizdir.
- DC bara gerilimi parametre degerine esitse, sistem
05.26 DC. t.)ara diisiik "E-34" hatasim sifirlayacak ve otomatik olarak 0~ 1000V 0 o
gerilim hatasini
calisacaktir.
sifirla
grup006-Analog ve sinyal giris ve ¢ikis parametreleri
Fonksi o A
Y Isim Agiklama yar_ Fabrika Degisiklik
kodu arahgi
0: Hizkomutu (gikis frekansi, -100.0%~ 100.0%)
Al girisi karsihk 1: Tork komutu (gikis torku, -200.0%~200.0%) 2:
06.00 gelen fiziksel Gerilim komutu (gikis gerilimi, %0.0~ %200.0* Nominal 0~2 0 x
miktar gerilim)
0.00V/0.00m
Al girisi alt Lo A~
06.01 i ATl alt limitini ayarlaymn 10.00V/20.0 0.00 o
O0mA
AlLalt limiti .
06.02 fiziksel miktara Ust limit frekansmin yiizdesine karsilik gelen AIl alt -200.0%~ 0.0% o
: karsilik gelir limit karsilik ayarini yapin. 200.0% .
ayar
0.00V/0.00m
Al giris tist P A~ o
06.03 sinim Al iist limitini ayarlaymn 10.00V/20.0 10.00
O0mA
AlL dst limiti R
asagidakilere Ust limit frekansinin yiizdesine karsilik gelen Al iist -200.0%~ 9
06.04 karsilik gelir limit karsilik ayarmni yapimn. 200.0% 100.0% °©
fiziksel miktar
ayari
Al girisi Filtre . s 0.008~
06.05 siiresi Al Filtre siiresini ayarlaymn 10.00S 0.05 o
0: Hizkomutu (gikis frekansi, -100.0%~ 100.0%)
A2 girisi karsilik 1: Tork komutu (gikis torku, -200.0%~ 200.0%)
06.06 gelen fiziksel 2: Gerilim komutu (gikis gerilimi, %0,0~ %200,0* Anma 0~2 0 x
miktar gerilimi)
AI2 girisi alt PP 0.00vV~
06.07 s Al2 alt limitini ayarlaym 10.00v 0.00 o
Al2 alt limiti
06.08 fiziksel miktara Ust limit frekansmin yiizdesine karsilik gelen AI2 alt -200.0%~ 0.0% °
: karsilik gelir limit karsilik ayarmni yapm. 200.0% ’
ayar
Al giris tist Heg i 0.00v~
06.09 P, AI2 (st limitini ayarlaymn 10,00V 10.00 o
Al2 ist limiti
fiziksel miktara Ust limit frekansinin yiizdesine karsilik gelen AI2 iist -200.0%~ o
06.10 karsilik gelir limit karsilik ayarmni yapimn. 200.0% 100.0% °
ayar
06.11 A"IZ girisi Filtre AI2 Filtre siiresini ayarlaym 0.00S~ 0.05 °
sliresi 10.008
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Analog giris Analog giris sinyali belirli bir degerin yakininda sik sik
06.12 sarsinti dalgalandiginda, bu dalgalanmanimn neden oldugu frekans 20088/\7 0.00
onleyici dalgalanmasi 06.12 ayari ile bastirilabilir. .
sapma limiti
Sifir frekans Sifir
06.13 ‘;]:r‘mr: a?fl 00.15=1 (ytiksek frekans modu) oldugunda, bu frekans 0.00
) galisma esig fonksiyon kodunun maksimum degeri 500.0Hz'dir. boslugu ~ .
50.00Hz
0.00~ Sifir
06.14 S)ﬂr frekans Sifir frekans doniis farkini ayarlaym frekans 0.00
déniis fark: ¢aliyma
esigi
Harici darbe girisi 0: Hizkomutu (gikis frekansi, -100.0%~ 100.0%)
06.15 fiziksel miktara ) o o 0
3 Karsilik gelir 1: Tork komutu (gikig torku, -200.0%~ 200.0%) 0~1
Harici darbe 0.00~
06.16 girisinin alt Harici darbenin giris alt limit frekansini ayarlaymn HDI g 0.00
smirt 50.00kHz
Harici darbenin alt
st fiziksel Harici darbe HDI alt limitini, maksimum ¢ikis frekansma 200.0%~
06.17 miktarm ayarina gore bir yiizde olan ilgili ayara ayarlaym. -200 (.)o/u 0.0%
karsilik gelir i
harici darbe 0.00~
06.18 giriginin  Gist Harici darbe HDI girisinin iist siur frekansmi ayarlaym ’ 50.00
snurt 50.00kHz
Harici darbenin ust
smurt fiziksel Harici darbe HDI iist limitini, maksimum ¢ikis 200.0%~
06.19 miktarm ayarma frekansina gore bir yiizde olan ilgili ayara ayarlaym. Povsnidd 100.0%
N 200.0%
karsilik gelir
Harici darbe girisi - . s 0.00S~
06.20 filtreleme siiresi Harici darbe girisi filtreleme siiresini ayarlaymn 10.00S 0.05
AO1 Cok 0: Cikis frekansi (kayma kompanzasyonundan once)
Fonksiyonlu 1: Cikis frekansi (kayma kompanzasyonundan sonra)
06.21 Analog Cikis 2: Frekansi ayarla 0~14 0
Fonksiyon Segimi X L
Terminal 3: Motor hizi (tahmini deger)
4: Cikig akimi
5: Cikis gerilimi
6: DC Bara Gerilimi
7: PID verilen deger
AO2 Cok 8: PID geri besleme degeri
Fonksiyonlu o All
06.22 Analog Cikis 10: AI2 0~14 4
Termmalmm - 11: Giris giicii frekanst
Fonksiyon Segimi
12: Tork akimi
13: Akim akmm
14: [letisim ayar1
HDO'nun
fonksiyon segimi
06.23 cok 0~14 11
fonksiyonlu
puls ¢ikis
terminali
AO1 ¢iks alt limiti
06.24 flz_lksel AOLI ¢ikig a_]t limitini fiziksel miktara karsilik -200.0%~ 0.0%
miktar gelecek sekilde ayarlaym 200.0%
AO1 ¢iks alt PP 0.00~
06.25 st AOL gikis alt limitini ayarlaym 10.00V 0.00
AO1 ¢iktr dist limiti
fiziksel miktara AO1 gikis iist limitini fiziksel miktara kargilik -200.0%~ o
06.26 karsilik gelir gelecek sekilde ayarlayin 200.0% 100.0%
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AOL1 gikis tist e 0.00~
06.27 st AOL gikis tist sinirmni ayarlama 10,00V 10.00
AO2 gikss alt limiti
06.28 fiziksel AO2 ¢ikis a}l limitini fiziksel miktara kargilik -200.0%~ 0.0%
miktar gelecek sekilde ayarlaymn 200.0%
AO2 ¢ikis alt e T T 0.00~
06.29 s AO2 gikis alt limitini ayarlama 10,00V 0.00
AO2 gikis tist siurt
fiziksel AO2 gikis iist smrmni fiziksel miktara karsilik -200.0%~ o,
06.30 nicelige karsilik gelir | gelecek sekilde ayarlayin 200.0% 100.0%
AO2 gikig tist et e PR 0.00~
06.31 st AO2 gikis tist smrmi ayarlama 10.00V 10.00
Fiziksel miktara
karsilik gelen DO - . PP
06.32 Q‘k; alt %imiti Flzll;se] miktara kargilik gelen DO ¢ikis alt limitini _200_(3%~ 0.0%
(Ayrilmig) ayarlayin 200.0%
DO ¢kt alt limiti 3 Lo 0.00~
06.33 (Ayrilmis) DO ¢ikisi alt limitini ayarlaym 50.00kHz 0.00
DO ¢ikis iist
smirina karsilik B e APTRRP -
06.34 gelen glle;:e]‘;nlktara karsilik gelen DO ¢ikis iist limitini -2%%0(_)(3;/0 100.0%
fiziksel miktar varay 0%
(Ayrilmis)
DO ¢ikis iist sinurt R 0.00~
06.35 (Ayrimis) DO ¢ikis iist limitini ayarlaymn 50.00kHz 50.00
LED tek basamakli: AT1 Cok noktali egri se¢imi
0: Yasak
L:Etkili
LEDI10 basamakli: AI2 Cok noktali egri segimi
0: Yasak
Al flgili 1:Etkili
06.36 parametrelerin . . . o 000~311 000
seimi LED100-digit: analog sinyal se¢imi sabiti
0: Al ve AI2 giris analogu 0~ 10V
1:Allgiris analogu 4~20mA, Al2 giris analogu 0~ 10V
2: A2 girisi analog 4~20mA, All girisi analog0~ 10V
3: All ve AI2 girisi analog 4~ 20V
LED1000 basamakli: Ayrilmis
06.37 All egrisi oopr | 1200% 0.00~ 0.00
minimum girisi Lyar miktan [06.39]
Al egrisine et
karsihk gelen | |awikgelen || -200.0%~ o
06.38 minimum giris v i 200.0% 0.0%
ayar MBS 1
— o s | !
Al egrisi arsiik gelen T egrs! bikamme | Freaeran [06.37] ~
06.39 biikiilme noktas1 1 oktas1 2 ! oerimi (mevut) (06'41] 3.00
girisi 0V (0mA) T3 bk : )
Inoktas! v (2
AT crisi ktas1 1 10V (20mA)
b-ul-(qlmc noktasi 1 ot -200.0%~ .
06.40 girisine gelen ayartar 30.0%
200.0%
karsilik gelen
ayar
Al egrisi
06.41 biikiilme noktasi 2 200% [06.301 6.00
- [06.43]

girisi
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Al egrisi
biikiilme noktasi 2
06.42 girisine 7200.0%~ 60.0% °
200.0%
karsihik gelen
ayar
Al egrisi [06.41) ~
0643 maksimum 10.00 1000 °
girisi
Al egrisi
maksimum giris -200.0%~ 0
06.44 Karsilik gelen 200.0% 100.0% o
ayari
06.45 AL cgrisi 0.00~ 0.00 °
minimum girigt [0647]
A2 egrisi
minimum giris -200.0%~ "
0646 karsilik gelen 200.0% 0.0% o
ayari
AI2 egrisi ~
06.47 bitkiilme noktasi 1 [06.45] 3.00 o
girisi [06.49]
AI2 egrisi
bitkiilme noktasi 1
06.48 girisi 7200.0%~ 30.0% °
200.0%
karsilik gelen
ayar
AI2 egrisi
06.49 bikuilme noktasi 2 [06.47] 6.00 o
girisi [06.51]
A2 egrisi
biikiilme noktasi 2
06.50 giisi -200.0%~ 60.0% °
ki 200.0%
arsilik gelen
ayar
AI2 egrisi [06.49] ~
06.51 maksimum 10.00 10.00 o
girisi
AI2 egrisi
maksimum giris -200.0%~ 0
06.52 karsilik gelen 200.0% 100.0% °
ayari
ATl giris gerilimi O'TWO'OO'"
06.53 koruma ist smirt o o . ﬁlOOV/Z0.0 6.80 o
Al analog girisinin degeri 06.53 degerinden biiyiik OmA
oldugunda veya Al girisi 06.54 degerinden kiigiik
oldugunda, siiriicii Y terminali veya R rélesi Al giris
ATl giris gerilimi geriliminin ayarlanan aralikta olup olmadigini géstermek i¢in 0.00V/0.00m
06.54 koruma alt smirt 'All giris asim" ACIK sinyalini verir. ﬁ]}ngg.g 3.10 °
O0mA
lgrup007-dijital giris ve cikig parametrelerii
Fonksiyon 8 Ayar q
4 Isim Agikla 4 N Fabrika Degisiklik
kodu ma arahg
0: Yok
1: ileri doniis kontrolii (FWD)
Giris terminali DI1
islevi (ne zaman : Ters doniis kontrolii (REV)
07.00 00.01 2 veya 3 ise, 0~65 1 x

varsayilan islev
58'dir)

Ug telli kontrol
{leri jog kontrolii
Ters jog kontroli

Serbest durdurma kontroli

R A

Harici dinlenme sinyali girisi (RST)
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8: Harici ekipman hatasi normalde agik (NO) giris

9: Harici ekipman hatasi normalde kapali (NC) giris
10: Acil durdurma fonksiyonu (en yliksek hizda fren)
11: Harici durdurma kontroli

12: Frekans artis kontrolli (YUKARI)

13: Frekans azaltma kontroll (A$AGI)

Giris terminali DI2 14: YUKARI/ASAGI terminal frekansi agik
islevi (ne zaman

0701 00.012 veya 3 ise, 15: Goklu huz segimit 0~65 2 x
varsayllan islev 59'dur) 16: Coklu hiz segimi2
17: Goklu hiz se¢imi3
18: Coklu hiz segimi4
19: Acc/Dec zaman segimi TT1
20: Acc/Dec zaman segimi TT2
21: Komut1'i galistir
22: Komut2'yi galistinn
23: Yasak hizlanma/yavaglama
24: Inverter calistirma yasak komutu
25: Tug takimi galistirma komutuna ge¢
26: Terminal galigtirma komutunu degistir
27: Anahtar iletisim galistirma komutu
28: Yardimci frekans sifirlama
Giris terminali DI3 29: Frekans kaynadi A anahtari K*B olarak degistirilir
07.02 islevi (ne zaman . - P ~ 2
00012 veya 3 ise, 30: Frekans kaynagi A A +K*B olarak degistirilir 0~65 .
varsayilan islev 31: Frekans kaynadi A A-K*B olarak degistirilir
60'tir) 32: Ayrilmig
33: PID kontrol girisi
34: PID kontrol duraklamasi
35: Salinim frekansi kontrol girisi
36: Salinim frekansi kontrol duraklamasi
37: Dinlenme Salinim frekansi durumu
38: PLC kontrol girisi
39: PLC duraklamasi
40: PLC sifirlama
41: Sayim boslugu sinyali
Giris terminali DI4 42: Sayim tetikleme sinyali
Gi 43: Zamanlama tetikleme sinyali
0703 NIV 44: Zamanlarma boslugu sinyali o~65 7
{ 00012 veya 3 ise, : Zamanlama boslugu sinyali o
varsayilan islev 61'dir) 45: Darbe frekansi sinyali (sadece HDI igin gegerlidir)
46: Uzunluk boglugu
47: Uzunluk sayim sinyali (sadece HDI igin gegerlidir)
48: Hiztork anahtari
50~ 57: Ayrilmig
58: Baglat/Durdur
59: Caligma izinleri
60: interlok 1
Giris terminali DIS 61: Interlok 2
islevi (ne zaman 62: interlok 2
07.04 00012 veya 3 Isevv ) 63: PFC baslat/durdur 0~65 8 X
varsayilan islev 62'dir) N . O
64: Frekans kaynagi A, B ile degistirilir ve galigir
65: PID 1 PID 2 ile degistirilir
Giris terminali DI6
islevi (ne zaman
07.05 00.012 veya 3 ise, 0~65 0 x
varsayilan iglev 63'tiir)
Giris terminalinin
07.06 HDI fonksiyonu 0~65 45 %
(yiiksek hizli darbe
girisi)
07.07 Ayrilmig - - 0 *
07.08 DIFiltreleme Zamanlart | 1: 2 ms tarama zaman birimini temsil eder 1~10 5 o
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Giig agildiinda terminal

07.09 fonksiyonunun segimini 0: Terminal galstirma komutu gii¢ agildifnda gegersiz 0~1 0
algilama 1: Terminal ¢alistirma komutu gii¢ agildiginda gegerli
0 pozitif devre anlamina gelir, yani Xi terminali genel terminale etkin bir
sckilde baghdir ve baglanti kesilmesi basarisizdir
Girig d ti " " ~
0710 (31Y~ELFSIS)E ! 1 negatif-devre anlamna gelir, yani Xi terminali ile 0~ T7FH ©
genel terminal daki baglanti izdir ve bag kesilmesi
basarihdir
0: iki hath kontrol modul
0711 FWD/REV modu 1: ki hath kontrol modu2 0~3 o
2: Ug telli kontrol modul
3: Ug telli kontrol modu2
1 YUKARI/ASAGI 00.15=1 (yiksek frekans modu) oldugunda, bu fonksiyon kodunun 0.01~ .
0 terminalfrekans: | maksimum deeri 500.0Hz/s'dir. 50.00Hz/S 00
07.13 Ayrilmis R - 0
Y1 ¢ik ecikme
07.14 s 0.0~1000 00
N o Bu fonksiyon kodu, Y1 ve Y2 terminallerinin ve R1 ve R2 rolelerinin durum
07.15 ;ﬁgs'lk“ gecikme degisikliginden ¢ I . ) 0.0~100.0s 0.0
egisikliginden ¢ikis degisikligine kadar olan gecikme siresini belirtir.
R1 gikis gecik
0716 siregp | o 0.0~100.0s 00
07.17 R2 gikas gecikme 0.0~100.05 00
silresi
0: Yok
1: FWD galistirma
2:REV galigmast
3: Anza gikist
Atk kollektor crkis 4: Frekans/hiz algilama sinyali (FDT1)
07.18 terminali Y1 ayart 5: Frekans/hiz algilama sinyali (FDT2) 0~62 0
6: Frekans/hiz vanis sinyali (010R)
7: Invertériin sifir hiz galismasinda gosterge
Cikis frekansi dist limiti
9: Cikus frekans: alt limiti
10: Ayarlanan frekansin galisma zamaninda ulastigr alt limit degeri
11: Invertdriin ain yiik alarm sinyali 12: Sayag
algilama gikist
13: Sayag sifirlama gikisi
14: Invertor cabismaya hazir |
15: Programlanabilir gok hizi galisma bir dongiide tamamlanr
16: Programlanabilir gok hizh kademe caligmas
tamamland1
17: Salimim frekansi dist ve alt st
) 18: Akim sinirlama islemi
0719 2%:;?*@2;;;‘5 19: Agirt gerilim durdurma eylemi 02 o

20: Diisiik gerilim kilitleme durdurma
21: Uyku

N

2: Alarm sinyali (PID baglantisinin kesilmesi, RS485
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iletigim arizasi, tus takimi iletisim arizasi, EEFROM
okuma ve yazma arizasi, enkoder baglant: kesme alarmi,
vb.)

23: Al1>AI2

24: uzunluk erigim gikist

25: Ayarlanan siire doldu

Programlanabilir 26: Dinamik frenleme eylemi

role R1 cikist 27: DC frenleme eylemi 0~62 3
28: Aki frenleme devrede
2

07.20

=)

: Tork smirlandiriliyor

30: Asin tork gostergesi

31: Yardimer motor 1

32: Yardimei motor 2

33: Birikmis ¢alisma siiresine ulagildi

34~49: Cok kademeli hiz veya basit PLC

¢alismasi kademe numarasi gostergesi

50: Caliyma gostergesi sinyali

51: Sicakhiga ulagildi gostergesi

52: Siiriicii durdugunda veya sifir hizda gahstiginda
gbsterge

53: ayrilmig

54: ayrilmis

Programlanabilir 55: haberlesme ayarlar:

rle R2 gikist 56: Siiriicii alismaya hazir 2 57: AIl

giris limiti agild:

07.21 0~62 0

58: Cikis akimi limiti astyor

59: interlok 1 gikist

60: interlok 2 gikist

61: interlok 3 gikist

62: Frekans ve akim algilama seviyesi ayni anda

geldiginde gikis

0: pozitif devre anlamina gelir, yani Yi terminali ile Yi
terminali ve genel terminal etkilidir ve baglanti kesilmesi
gecersizdir

1: negatif devre anlamina gelir, yani Yi terminali ile kamu
terminali arasindaki baglant1 Yi terminali ve genel terminal
gegersizdir ve baglanti kesilmesi etkilidir

Cikis  terminalinin
07.22 etkin devre ayar1
(Y1~Y2)

0~3H 0

FAR algilama
genligi

Frekans
ayar

0.0~
100.0%* 10.0%
[00.13]

Frekans FAR
07.23 algilama
genisligine ulasir

Zaman

FDT1 algilama 0: Frekans ayar degeri

07.24 modu 1: Frekans test degeri
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A FDT gecikme 0.00Hz~
07.25 FDT1 seviye seti FDT yatay ayar degeri -00rz 50.00
degeri - [00.13]
3
izaman
e 0.0~
07.26 FDT1 gecikme - 100.0%* 2.0%
degeri Zaman [07.25)
FDT2 algilama 0: Frekans ayar degeri
07.27 modu 1: Frekans test degeri 0~1 0
07.28 FDT2 seviye seti 0.00Hz~ 25.00
[00.13]
07.25 ~ 07.26 sematik diyagramina bakin. 00
07.29 FDT2 gecikme 100.0%* 4.0%
degeri [07.28]
0: Saymay1 durdur, ¢ikisidurdur
. 1: Saymay1 durdur, ¢ikisa devamet
07.30 Karst erisim 2: Sayma déngiisii, ¢ikisi durdur 0~3 8
3: Sayma dongusil, ¢ikisa devam et
07.31 Sayag 0: Her zaman giig agildiktan sonra baglar 0~1 1
: baslatma 1: Calisirken baslat, ¢alismiyorken durdur
ayari
07.32 ssj'ﬁgma Bu fonksiyon kodu sayacin sayim sifirlama degerini ve 622;533] ~ 0
degeri ayart algilama degerini tanimlar. Sayacin sayim degeri fonksiyon
& Y kodu 11.21 tarafindan ayarlanan degere ulastiginda, ilgili
cok fonksiyonlu ¢ikis terminali (sayag sifirlama sinyal
Saya algilama cikisi) etkili bir sinyal verir ve sayaci temizler.
0733 degeri ayari 0~ [07.32] 0
0: Zamanlamay1 durdur, ¢ikist durdur
A 1: Zamanlamay1 durdur, ¢ikisa devam et
07.34 Zamanlama siresi 0~3 3
erisimi 2: Zamanlama déngiisii, ¢ikist durdur
3: Dongli zamanlamasi, ¢ikisa devam et
07.35 Zamanlama 0: Her zaman baglat o~1 1
baslangict 1: Calistir baglat Durdur durdur
07.36 Zamanlayict Zamanlama zamanlayicisini ayarla 0~ 655355 0
07.37 Y1 KAPALI gecikme 0.0~100.0s 0.0
siresi
07.38 Y2 KAPALI gecikme Bu fonksiyon kodu, Y1 ve Y2 anahtar ¢ikis terminallerinin ve 0.0~100.0s 0.0
stiresi R1 ve R2 rélelerinin durum degisikliginden ¢ikis degisikligine
07.39 R1 KAPALI gecikme kadar olan zaman gecikmesini tanimlar. 0.0~100.0s 0.0
siresi
07.40 R2 KAPALI gecikme 0.0~100.0s 0.0

siiresi
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grup008-PID Kontrol Parametresi

Fonksi . A ;
onxsiyon Isim Aciklama yarv Fabrika Degisiklik
kodu arahgi
' 0: Otomatik
PID calisma
08.00 modl‘jd yma 1: Tanmmlanmis gok fonksiyonlu terminal aracihigiyla 0~1 0 x
manuel olarak gahstirma
0: Dijital verildi
1 AlL
fanal 2: AI2
PID avar kan:
08.01 se(;irra:iya\r e 3: Sinyal verildi 0~6 0 o
4: RS485 iletisim
5: Verilen basing (MPa, Kg)
6: Potansiyometre verildi
Analog geri besleme kullanildiginda, bu fonksiyon kodu verilen
kapali dongii kontrol miktarmmn tus takim ile ayarlanmasini
08.02 Dijital miktar slar ve bu fonksivon sadece difital verilen kanal déngii kanali | 07 50.0% °
. ile ayarlanir saglar ve bu fonksiyon sadece dijital verilen kapali dongii kanali 100.0% .0%
segildiginde etkilidir (08.01 0'dar).
0: All
1: A2
2: Al1+AI2
08.03 lI:I D ?el’l besleme 3:AlL-AI2 07 0 5
anali seqmi 4:MAX [AlL, Al2}
5:MIN {Al1, AI2}
6: Verilen basing
7: RS485 haberlesme
LED tek basamakli: PID polarite
secimi 0: Pozitif 1: Negatif
LEDI10 hanesi: ) Olgekleme ozellikleri
PID 0: Sabit oransal integral regtilasyonu
- 1: Otomatik oransal integral regiilasyon LED100
kontrolériin . T
08.04 . hanesi: Integral diizenleme karakteristigi 000~111 000 x
gelismis N
o 0: frekans tist ve alt sinira ulastiginda, integral
ozellik ayart
ayarlamalarmni durdur
1: frekans iist ve alt sinira ulastiginda, integral
ayarlamalarina devam et
LED1000 rakami: Ayrilmis
08.05 Oransal kazang PID ayarlama hizi iki parametre ile ayarlanir: oransal 0.01~ 2.50 o
KP1 - . 100.00
kazang ve entegrasyon siiresi. Hizl1 ayarlama igin oransal
kazanci artirmak ve entegrasyon siiresini azaltmak gerekir;
08.06 Entegrasyon yavas ayarlama i¢in oransal kazanci azaltmak ve 200(:5; 0.10 o
. .00s
siresi Til entegrasyon siiresini artirmak gerekir.
Dif el Normal kosullar altinda, diferansiyel zaman ayarlanmaz; 0.0:
eransiyel ~
08.07 eransty farklilagma yok. 001 0.00 °
zaman Td1 10.00s
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Omekleme periyodu geri beslemenin rnekleme periyodudur ve regiilatér

her 5mekleme periyodunda bir kez gahsir.

001~
08.08 Ormekleme donemi T Omekleme periyodu ne kadar biiyiik olursa, yanit o kadar yavas olur, ancak 10.00s 0.10
parazit sinyali izerindeki bastirma etkisi de o kadar iyi olur, bu nedenle
genellikle 0.00: otomatik olarak ayarlanmas gereksizdir;
Sapma limiti, geri besleme miktars ile sistemin verilen miktar arasindaki
0.0~
08.09 Sapma sinin sapmanin mutlak degerinin oranidir. Geri besleme miktari sapma simin 100.0% 0.0%
iginde oldugunda, PID ayari galismaz.
Bu fonksiyon kodu PID kontrol etkin oldugunda PID devreye girmeden
Kapal dongii on ayar dnce siiriiciiniin frekansini ve galigma siiresini tanimlar. Bazi kontrol 0.00~ Ust limit
08.10 rekans: sistemlerinde, kontrol edilen nesnenin Gnceden ayarlanmis degere hizh bir frekanst 0.00
sekilde ulagmasimi saglamak igin siiriicii bu fonksiyon kodunun ayarina
gore 08.10 "luk belirli bir frekans degerini ve 08.11 "lik bir frekans tutma
siiresini zorla gikarir. Yani, kontrol nesnesi kontrol hedefine yakin
oldugunda, tepki hizimi artirmak igin PID kontrolorii devreye sokulur.
Sabit frekans 0.0~
o811 wima 3600.08 00
suresi

0: Gegersiz

1: Geri besleme basiner uyku esigini agtizinda veya altina diistiigiinde
08.12 Uyku modu uyku 0~3 1
2: Geri besleme basinct ve cikis frekansi sabit oldugunda uyku

3: Aynlmis
Uyku modundan 0: Yavaslama durdurma
08.13 gikas 1: Serbest durdurma 0~1 0
Uyku moduna girerken
08.14 geri bildirim ve e 0.0~10.0% 0.5%
" [PID ayartan . . 270
ayarlanan basing
A [Uyandima dk. degen
[Cikis frekans!
[psti oran rokars N \ /
i frekans | i /
08.15 — ki Oyandma | 0.0~ 100.0%
' Uyku csigi T | 96200.0 * o
falgiamasiiresi
- ayarlanmus basing
0.0~
08.16 90.0%
08.12=1 sematik diyagram (uyku modu 1) %2000
ayarlanmus basing
08.17 0.0
Uyku gecikme 3600 0s 100.0

siresi
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oy [PID uyandmma
jeckmesi jgeckmesi
T —
D ayar degert : —
; Booreer Jrosag
|Fu> ger beskme
yandima &
08.18 Uyanma gecikme stiresi eger ] \ i 0.0~ 5.0
B /‘\/\/ 3600.05
o
Em ek : ; / ; \-
‘ e e ;
08.12=2 sematik diyagram (uyku modu 2)
Oransal kazang KP2 0.01~
08.19 PID ayarlama hiz1 iki parametre ile ayarlanir: oransal kazang ve 100.00 100 °
entegrasyon siiresi. Hizh ayarlama igin oransal kazanc1 artirmak ve
siiresini azaltmak gerekir; yavas ayarlama igin oransal
Entegrasyon kazanci azaltmak ve entegrasyon siiresini artirmak gerekir. 0.01~
0820 sliresi Ti2 Normal kosullar altinda, diferansiyel zaman ayarlanmaz; 0.0: farkh lagma 10.00s 0.10 °
yok.
Diferansiyel
08.21 0.01~ 0.00 R
zaman Td2 10.00s i
PID'nin Gst limit
08.22 kesme frekanst PID iist limit kesme frekansii ayarlama [08.23] ~ 50.00 x
300.00Hz
PID'nin alt limit
08.23 kesme frekanst PID alt limit kesme frekansini ayarlama -300.00Hz 0.00 X
~ [08.22]
08.24 Uyku sikhg Uyku frekansint ayarlama 0.00Hz~ 0.00 x
[00.13]
Grup009-PLC. Cok kademeli hiz, Salimm frekansi ve Sabit uzunluk kontrolii
Fonksiyon . Ayarlama y -
Kodu Isim Agciklama aralig Fabrika Degisiklik
0: tek dongiiden sonra dur
09.00 o Jggém 1: Tek bir dongiiden sonra nihai degeri galisir durumda tutun 0~3 0 .
2: Smirh kez siirekli dongii
3: Stirekli dongi
PLC'nin cals 0: Otomatik
09.01 oga LT ok fonksiyonlu terminal giyla manuel olarak 0~1 o x
galistirma
PLC calisma 0: Depolanmiyor
09.02 bellegi elektrik 1: Giig kapatma siresinin asamasini ve sikhgini hatirlayin 0~1 0 x
kesintisi
0: Yeniden baslat
09.03 PLC baslatma 1: Kapatma (aniza) siiresi asamasindan baslayin 2: Kapatma (ariza) o~2 o ;
odu siiresi asamas1 ve stkgindan baslayin
00.04 Sonlu sayida PLG Sonlu gevrim sayisini ayarlama 1~65535 1 °
stirekli dongii
PLC galisma stiresi R
09.05 biriminin 0:s1:min 0~1 0 *
secimi
-Ust limit frekanst
09.06 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 0 ~ 5.00
4 . o
frekansi 0 Ust limit
frekansi
-Ust limit frekanst
09.07 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 1 ~ 10.00 o
frekansi 1 Ust limit ‘
frekanst
-Ust limit frekanst
09.08 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 2 ~ 15.00
frekansi 2 Ust limit o
frekanst
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-Ust limit frekanst

09.09 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 3 20.00
frekansi 3 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekanst
09.10 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 4 ~ 25.00
frekanst Ust limit
frekanst
-Ust limit frekans:
09.11 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 5 ~ 30.00
fiekansi 5 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekans:
09.12 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 6 ~ 40.00
frekans1 6 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekanst
09.13 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansini ayarlama 7 ~ 50.00
frekans1 7 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekanst
09.14 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansini ayarlama 8 ~ 0.00
frekans 8 Ust limit
frekansi
-Ust limit frekans
09.15 Cok kademeli iz Cok kademeli hiz frekansini ayarlama 9 ~ 0.00
frekanst 9 Ust limit
frekansi
-Ust limit frekans
09.16 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansini ayarlama 10 ~ 0.00
frekans1 10 Ust limit
frekansi
-Ust limit frekans
09.17 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 11 ~ 0.00
frekansi 11 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekanst
09.18 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 12 ~ 0.00
frekanst 12 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekanst
09.19 Cok kademeli iz Cok kademeli hiz frekansini ayarlama 13 ~ 0.00
frekansi 13 Ust limit
fickanst
-Ust limit frekanst
09.20 Cok kademeli iz Cok kademeli hiz frekansini ayarlama 14 ~ 0.00
frekansi 14 Ust limit
frekanst
-Ust limit frekanst
09.21 Cok kademeli hiz Cok kademeli hiz frekansim ayarlama 15 ~ 0.00
frekansi 15 Ust limit
frekanst
022 0. kademe hiz 0. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama o~3 o
ivmesi ve yavaslama
suresi
0. asama hiz
09.23 calisma siiresi 0. asama hiz galisma siiresini ayarlama ?&%5553-55 0.0
1. hizda artma ve
09.24 yavaslama siiresi 1. kademe hizlanma ve yavaglama siiresini ayarlama 0~3 0
1. hiz aliyma
09.25 stiresi 1. asama hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
(dk)
2. hizda artma ve .
09.26 yavaslama siiresi 2. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 0
2. hiz galisma
00.27 stresi 2. kademe hiz galisma siiresini ayarlama ?8%5553-55 00
3. hizda artma L |
09.28 ve 3. kademe hizlanma ve yavaglama siiresini ayarlama 0~3 0
yavaslama siiresi
3. hizda galhiyma siresi
09.29 3. kademe hiz galisma siiresini ayarlama ?&%6553'55 00
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4. hizda artma ve

4. kademe hizlanma ve yavaglama siiresini ayarlama

09.30 yavaslama siiresi 0~3 0
4. izda galiyma siiresi
09.31 4. kademe hiz ¢ahisma siiresini ayarlama 0.0~6553.5s 0.0
(dk)
0932 5. zde 5. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama o~z R
artma ve yavaslama
siiresi
5. hizda ahyma siiresi
09.33 5. asama hiz caligma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
(dk)
6. hizda 6. Kademe hizk ] L resin avar
09.34 artma ve yavaslama . kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 0
suresi
6. hizda ahiyma siiresi
09.35 6. kademe hiz gahisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
(dk)
7. hizda artma ve @ Iuzlanma ve yavaslama siiresini avark
09.36 yavaslama siiresi 7. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 0
09.37 7. izda galhgma siresi 7. asama hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
(dk)
8. hizda artma ve P
09.38 yavaglama siiresi 8. kademe hizlanma ve yavaslama siresini ayarlama 0~3 0
09.39 8. hizda galsma siiresi 8. kademe hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
(dk)
9. hizda artma ve -
09.40 yavaslama siresi 9. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 o
09.41 9. hizda galisma siiresi 9. kademe hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
(dk)
10. huzda artma PP
0942 v 10. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 o
yavaslama siiresi
0943 10. hizda 10. kademe iz gahisma siiresini ayarlama 0.0-6553.5 00
galisma (dk)
suresi
11. hizda artma L
09.44 ve 11. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 0
yavaslama siiresi
09.45 11. nzda 11. asama hiz galisma siresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
calisma (dk)
stiresi
09.46 12. uzda 12. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama o~3 o
- artma ve yavaslama
silresi
09.47 12. hizda 12. kademe hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.5s 0.0
(dk)
calisma
suresi
13. hizda ’ i
00.48 huzlanma ve yavaslama 13. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 0
suresi
09.49 13. hizda 13. asama hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
galisma (dk)
stiresi
14. izda 14. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama
09.50 artma ve yavaslama -k anma ve yavag ¥ 0~3 0
stiresi
0951 ‘4I hizda 14. asama hiz calisma siiresini ayarlama ?&%6553'55 00
galisma
stiresi
15. hizda artma L |
09.52 ve yavaslamasi 15. kademe hizlanma ve yavaslama siiresini ayarlama 0~3 0
09.53 15. hizda 15. kademe hiz galisma siiresini ayarlama 0.0~6553.55 0.0
saisma @
suresi
09.54 Ayrilmig - - 0
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Salinim frekanst 0: Gegersiz
00,55 kontroli 1: Exkili 0~1 0
Salinim frekansi 0: Otomatik
09.56 1: Tamimlanmis gok fonksiyonlu terminal araciligiyla 0~1 0
¢aliyma modu
manuel olarak galistirma
Salinim genlik 0: Sabit salmim
09.57 kontrolu 1: Degisken 0~1 0
salinim
Salinim frekansi 0: Durdurmadan 6nce hafizaya alinan duruma gore
09.58 durdurma/¢alistirma baslat 0~1 0
modu segimi 1: Yeniden baglat
Salinim frekansi .
09.59 durumunun g 0: Depolama 0~1 0
: azaltma depolamasi 1: Depolama yok
Frekans doniistiiriiciiniin salinim galisma moduna
Onceden : - 0.00Hz~
09.60 ) girmeden 6nce veya salimim galisma modundan Ost limit 10.00
ayarlanmis -
fryekans 5 ¢iktiginda galistigi frekans ve bu frekans noktasinda frekans
salinimi calistig1 siire. Fonksiyon kodu 09.61#0 (salimim frekansi
6n ayarh frekans bekleme siiresi) ayarlanirsa, siiriicii
baslatmadan sonra dogrudan salinim frekansi 6n ayarlt
Salimm 6n ayarh N . .
09.61 frekans  bekleme frekans galismasina girer ve salinim frekansi 6n ayarl 0.0~ 0.0
stiresi frekans bekleme siiresinden sonra salimim frekansi 3600.0s
moduna girer.
Salinim frekansmnin genligi 09.62 tarafindan belirlenir ve
salmim frekansmin galima frekansi iist ve alt frekanslar ~
09.62 Salinim genligi s 0.0 0.0%
tarafindan smirlandirilir. Yanhs ayarlanirsa, Salinim 100.0%
frekansi normal ¢aligmayacaktir.
Bu fonksiyon kodu, frekans salinim frekansmnin iist sinir
frekansina ulastiktan sonra hizh diistisiin genligini ifade eder 0.0~50.0%
00.63 Atlama frekanst ve elbette frekans salinim frekansinim alt smir frekansina gfl?x:izelfiekansl 0.0%
ulastiktan sonra hizli yiikselisin genligini de genligi)
ifade eder. 0,0 olarak ayarlanirsa, ani sigrama frekansi
olmaz.
Salinim frekansi Bu fonksiyon kodu, alt limit frekansindan tist limit 0.1~
09.64 tiksel o 5.0
yukselme suresi frekansina ve {ist limit frekansindan alt limite kadar 3600.0s
olan frekans galisma siiresini tanimlar. ~
09.65 S?hmm frck_ansl Galis! 0.1 50
diisme siiresi . 3600.0s
09.66 Ayrilmis - - 0
Sabit 0: Gegersiz
0967 uzunluk 1: Etkili 0~1 0
kontroli
Bu fonksiyon seti sabit uzunlukta kapatma 0.000
09.68 Uzunluk ayarla fonksiyonunu gergeklestirmek i¢in kullanilir. 65,535(KM) 0.000
Frekans doniistiiriicii, terminalden (fonksiyon 47 olarak
tanimlanan HDI) sayma darbelerini girer ve hiz 6l¢tim
09.69 Gergek uzunluk milinin (09.73 ) devir basina darbe sayisina ve milin gS()ggézKM) 0.000
cevresine (09.72 ) gore hesaplanan uzunlugu elde eder.
Hesaplama uzunlugu = darbe sayisi + Devir basina
Uzunluk P leiimil 0.100~
09.70 biylime darbe sayis1 xmil gevre 6l¢iimii. 30,000 1.000
Hesaplanan uzunluk, uzunluk bilyitme (09.70) ve
uzunluk diizeltme katsayzs ile diizeltilir
- Uzunluk (09.71) ile hesaplanir ve gergek uzunluk elde edilir. 0011000 1000
’ diizeltme ’ ’ ’
katsayist
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cevresini Gergek uzunluk = hesaplanan uzunluk x Uzunluk biyitmesi
09.72 Slafun gevresini ¢ ap lyi 010~ 10.00
olen + Uzunluk diizeltme faktord. 100.00CM °
Gergek uzunluk (09.69) = ayarlanan uzunluk (09.68) oldugunda silriicii
otomatik olarak durdurmak igin bir kapatma talimati verecektir. Gergek
Saft doniisii uzunluk (09.69) tekrar ¢alistinimadan énce silinmeli veya degistirilmelidir
09.73 b: darb . . ~ 65535 1024
g:;::ama;][)e . uzunlugun < (09.68) olarak ayarlanmast gerekir aksi takdirde 1~6 o
galigmayacaktir.
grup010-Guivenlik Parametreleri
Fonksiyon . Ayarlama B
Kodu isim Agiklama aralig Fabrika
LED tek basamakh: motor agin yiik koruma modu: 0:
Yasak
1: Ortak motor (Elektronik termal role modu, ~ dengelemeli
diisiik hiz)
2: Degisken frekansh motor  (Elektronik termik rgle modu
. dengeleme olmadan diisiik hiz)
Motor Asin Yik 3: Kullanicr tammh mod
10.00 giivenlik segimi LED10 hanesi: invertor agin yiik koruma modu: 000~ 123 11
0: Yasak X
1: Ortak mod
2: Kullamicr tammh mod
LED100 rakam: invertdr agin yiik alarm : 0: Yasak
1: Etkili
LED1000 rakami: Ayrilmis
Not: kullanict tantmh agin yiik korumasinin agiklamas1 igin liitfen 10.29 ~
10.32'ye bakin.
Motor asin yiikit 20.0%~
10.01 givenlik 20.0%~120.0% 120.0% 100.0% x
katsayis
Diisiik gerilim :
10.02 givenlik eylemi 0: Yasak 0~1 0 x
secimi 1: izin verilir (diisik gerilim hata olarak kabul edilir)
220V:180~
280V
10.03 Disiik gerilim Bu fonksiyon kodu siiriicii normal gaistiginda DC baranin izin 200V Tip
giivenlik seviyesi verilen alt limit gerilimini belirtir. 380V: 330~ ayant x
480V
350V
220V: 350~
390V
10.04 Asin gerilim sinir Asin gerilim sinir seviyesi, asir gerilim durma korumast 370V Tip
seviyesi ayarl x
sirasinda galisma gerilimini tanimlar. 380V: 600~
780V
660V
1005 Yavaslama sirasinda Yavaslama sﬁrc(fmdc. bu deger ne kadar biiyiik olursa, asir gerilimi 0~100 Tip
gerilim sinir katsayist bastirma yetenegi o kadar giiglii olur. ayan x
0: Asint gerilim durak korumast gegersizdir.
Akim limit Asin akim limit seviyesi, agir akim durma korumasi sirasinda galisma 80% ~ Tip
10.06 seviyesi (sadece akimint tanimlar. 200 %* INV ayart x
VF mlu'dd'u) nominal akim
gecerlidir
Zayif manyetik 0:10.06 akim limit seviyesi ile simrhdir
1007 alanda akim sinin ) ) 0~1 0 x
segimi 1: 10,06k dé; is akim sinir seviyesi ile siirhdir
Hizlanma siirecinde, bu deger ne kadar biiyiik olursa, .
10.08 Hizlanma sirasinda 0~100 Tip
akim simrlama agin akimi sinirlama yetenegi o kadar giiclii olur. 0: hizlanma akim ayan x
Katsayis limiti gegersiz.
Sabit hiz 0~ 100 otomatik frekans azaltmadir ve katsay1 ne kadar
10.09 sirasinda akim biiyiikse frekans azaltma orani o kadar hizlidir; 101 ~ 5000 0~5000 40 X
smirlama .
Katsayist manuel frekans azaltma anlamma gelir, 101
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0,01Hz /s ve benzeri anlammna gelir ve 5000, 50,00/s
anlamina gelir.

iis i Yiik diisme algilama siiresi (10.10), frekans doniistiiriictiniin
10.10 Diisen yiik e alglama siresi (10-10) o 0.15~60.0S 5.0
a?gllama ¢ikis akimmnmn belirli bir siireden daha uzun bir siire boyunca
siiresi
yiik diisme algilama diizeyinden (10.11) daha az oldugunu ve
1041 F)ﬁ$?n yuk ardmndan yiik diisme sifnya.linin verildigini tamimlar; 0: yiik %6%* 0%
algilama diisme algilama gegersizdir. INV
seviyesi anma
akimi
. 10.12 A-09 10.13 parametrelerini ayarlayarak, frekans 20% ~ .
10.12 Agn ik . o - 200 %* INV Tip
alarm oncesi seviye déniistiiriiciiniin ¢ikis akimi agir yiik 6n alarm seviyesi N K ayarl
nma akimi
genliginden (10.12) daha bityiik oldugunda, frekans
Asim Yiik alarm déniistiiriicii gecikmeden sonra 6n alarm sinyalini verir
10.13 g:;;sl gecikme (10.13) ve bu sinyal tus takiminda goriintiilenir 0.0~30.0s 100
Sicaklik Fonksiyon kodlar1 07.18 ~ 07.21'de fonksiyon No.51'i 0.0°C~
10.14 a]gil.ama ayarlayarak, sicaklik bu ayara ulagtiginda bir gosterge 96 0°C 65.0°C
esiet sinyali verilir.
0: Yasak
Giris ve ¢ikis faz . : . X
1015 Kaybi Korumast 1: Giris korumas: gegersiz, ¢ikis korumasi gegerli 0~3 Tip
secimi 2: Giris korumasi gegerli, ¢ikis korumas: gegersiz ayart
3: Hepsi gegerli
Giris faz kayb1 korumas: etkin olarak segildiginde ve giris
10.16 Ec‘)‘l::fmata7§etl(ii}$el faz kaybi hatasi olustugunda, siiriicii 10.16 'da tanimlanan 0.0~30.0 10
siiresi slireden sonra E-12 'yi koruyacak ve serbest¢e duracaktir.
i *
Cikis faz kaybt Motorun gergek gikis akimi nominal akimdan * [10.17] daha .
1017 koruma algilama biiyiik oldugunda, ¢ikis faz1 ariza korumasi etkinse, 5S gecikme g/ﬁ/ﬁ ~ 100 250
3 - * 0
referanst siiresinden sonra siiriicii korumasi [E-13] galisacak ve serbestge INV
duracaktir. nomina
1 akim
Ug fazli gikis akimmdaki maksimum degerin minimum degere
Cikis 3!(11_“1 oran1 bu katsayidan biiyiikse ve siire 10 saniyeyi asarsa, siirlicli
10.18 glegq?:;::hk ¢ikis akimi dengesizlik hatasini bildirecektir 0.01~50.00 10.00
katsayist E-13.
10.19 Ayrilmis - - 0
0: Islem yok
1: Baglanti kesme siiresi sikliginda alarm ve
PID geri besleme I iirdii
10.20 kopuklugunun catismays strctirme 0~3 0
tedavisi 2: Koruma eylemi ve serbest durus
3: Alarm ve ayarlanan moda gore sifir hiza yavaslama
PID tarafindan verilen maksimum deger geri besleme
baglant kesme algilama degerinin iist sinir degeri olarak
Geri bildirim alinir. Geri besleme baglanti kesme algilama siiresinde, PID 00~
10.21 baglanti kesme geri besleme degeri siirekli olarak geri besleme baglanti 100.0% 0.0%
algilama degeri - - - - i
kesme algilama degerinden diisiik oldugunda, siiriicii 09.20
ayarina gore ilgili koruma islemlerini yapacaktir.
1022 S:g;ai?1d'r'm Baglant1 kesildikten sonra ve koruma eyleminden 6nce 0.0~ 10,0
’ kesme gegen siireyi geri bildirir. 3600.08 ’
algilama
siresi
FDT1'in
1023 Ayarlanmast Ayrmtilar igin 07.18 ~ 07.21'deki 62 numarali fonksiyona 0.~200.0% 0

mevcut algilama
seviyesi

bakm
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RS485 0: Koruma eylemi ve serbest durdurma
10.24 }Slz(f;lg:llegme 1: Alarm verir ve calismaya devam etmek igin durumu korur 0~2 1 x
anormal eylem 2: Alarm verir ve durdurma moduna gére
durdurur
RS485 haberlesmesi bu fonksiyon kodu tarafindan
tanimlanan zaman araligda dogru veri sinyalini
RS485 alamazsa, RS485 haberlesmesinin anormal oldugu kabul
10.25 haberlesme il ve siiriicii 10,24 ayarina gore ilgili islemleri yapz 0.0~100.0 0.0 °
g Zaman asimi edilir ve siiriicii 10.24 ayarma gore ilgili islemleri yapar. Bu . .0s .
algilama siiresi deger 0.0 'a ayarlandiginda, RS485 haberlesme
zaman agimi algilama gergeklestirilmez.
Tus takimi 0: Koruma eylemi ve serbest durdurma
10.26 haberlesme 1: Alarm verir ve galismaya deva k icin d k 0~2 1 x
. anormal eylem : Alarm verir ve galismaya devam etmek i¢in durumu korur
secimi 2: Alarm verir ve durdurma moduna gére
durdurur
Eger tus takimi haberlesmesi bu fonksiyon kodu tarafindan
Tus takimi tanimlanan zaman araliginda dogru veri sinyalini alamazsa,
haberlesme zaman L. N L
10.27 agimi gikis siiresi tus takim1 haberlesmesinin anormal oldugu kabul edilir ve 0.0~ 100.0s 1.0 o
stiriicii 10.26 ayarina gore ilgili islemleri yapar.
EEFROM okuma - i
1028 ve yazma hatast 0: Koruma eylemi ve serbest durdurma o~1 0 M
eylem segimi 1: Caligmaya devam etmek igin alarm verin ve durumu
koruyun
Motor agirt yiik . N " 0~ 200%*
10.29 koruma esigi 10.00 biti 3'e ayarlandiginda, ¢ikis akimi motor asir1 yiik koruma Motor 150% x
esigine (10.29) ulasir ve ardindan motor asir1 yiik koruma Anma
algilama siiresini (10.30) geciktirir ve motor asir1 yiikiinii E-08 akimi
Motor agir1 yiikii \arak bildiri
10.30 koruma algilama olarak bildirir. 0~ 600008 100 o
siresi
invertsr asir: 0~
10.31 yiiklenmesi 10.00 biti 2 oldugunda, ¢ikis akimu siiriiciiniin asir1 yiik 200%* 150% x
koruma koruma esigine (10.31) ulasir ve ardindan siiriiciiniin INV
esigi . L iLogivt Anma
asir1 yiik koruma algilama siiresini (10.32) geciktirir ve akimi
invertor agir1 yiik ardindan E-09 siiriiciisiiniin asir1 yiikiinii rapor eder.
10.32 algilama siiresi 0~60000S 60 o
OC ve modiil . . N . .
10.33 ariza limiti OC ve modiiliin ariza siireleri bu ayarlanan degeri 0~9999 5 °
sifirlama astiginda, sifirlamadan 6nce tekrar agilmas gerekir.
siresi
Enkoder frekans 0: LED birimleri
10.34 ayarlama baslangig 1: LED on adet 0~3 0 R
: bitinin secimi 2: LED yiiz adet
3: LED bin adet
10.35 Ayrilmis - - 0 *
011Grup-RS485 iletisim parametreleri
Fonksiyon | . Agiklama (RATEE Fabrika Degisiklik
kodu arahgi
Protokol secimi -
11.00 0: MODBUS o~1 0 o
1: Kullanic1 tanimh
11.01 Yerel adres 0: Yayin adresi 1~ 247: Bagimh istasyon 0~247 1 x
Haberlesme baud
hizi ayari 0: 2400BPS
1: 4800BPS
2:9600BPS
11.02 0~5 3 x
3: 19200BPS
4: 38400BPS
5: 115200BPS
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0: RTU igin kontrol yok (N, 8, 1)

1: RTU igin eslik kontrolii (E, 8, 1)

11.03 Tarih bigimi 2: RTU igin tek parite kontrolii (0, 8, 1) 0~5 1
3: RTU icin kontrol yok (N, 8, 2)
4: RTU igin parite kontrolii (E, 8, 2)
5: RTU igin tek parite kontroli (0, 8, 2)
Yerel makine
yanit gecikme Bu fonksiyon kodu siiriiciiniin veri gergevesinin alinmasi ile
suresi iist bilgi: a yanit veri ger inin gonderilmesi arasindaki
ara zaman arahi@ni tanimlar. Eger yant siiresi sistem isleme
siresinden az ise, sistem igleme siiresi gegerli olacaktir.
11.04 Gecikme sistem isleme stiresinden uzunsa, sistem veriyi 0~200ms 5
isledikten sonra beklemeyi geciktirir ve ardindan yanit
gecikme siiresi dolana kadar veriyi Ust bilgisayara gonderir.
11.05 g;le:r:!neym 0: Yanit yaz 0~1 0
1: Yamit yazma
E;;z;"?llbagla"“ Bu fonksiyon kodu siiriicii yedek olarak kullanildiginda RS485
arayiizii tizerinden alinan frekans komutunun katsayismni
ayarlamak igin kullanilir. Gergek calisma frekansi bu
11.06 fonksiyon kodunun degerinin RS485 arayiizii iizerinden alinan 0.01~10.00 1.00
frekans ayar komutu degeri ile ¢arpimina esittir. Baglantili
kontrolde, bu fonksiyon kodu birden fazla invertériin ¢alisma
frekansinin oranm ayarlayabilir.
LED tek basamakli: {letisim modu segimi
0: Genel mod
1: Ayrilmis
2: Ayrilmis
3: Ayrilmis
11,07 il:ctil:]:imcdu 4. Ayrilmig 00~24 00

LEDI10 hanesi: Yayin frekansi kaynak segimi 0: ana
bilgisayar ayarl frekans

1: Ana bilgisayar frekans kaynagi A

2: Ana bilgisayar frekans kaynag B

LED100 rakam1: Ayrilmis
LED1000 rakami: Ayrilmis
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LED tek haneli: {letisim bara geriliminin gdsterilmesi ve

secilmesi

0: Normal ekran

1: 10 kat buyutiilmiis

2: 100 kat buyttiilmiis

3: 10 kat kiigtiltiilmiig

4: 100 kez kiigtiltiilmiig

LEDI0 hanesi: Haberlesme akimi ekran segimi 0:

Normal ekran

1: 10 kat biiytitiilmiis

2:100 kat

11.08 Haberlesme 3:10 kat k{js{]l}ﬂlrnﬁ%
4: 100 kez kiigultiilmiis 000~ 444 000 x

ekrani segimi
LED100 hanesi: Calisma frekansi ekran se¢imi

tiilmiis

0: Normal ekran

1: 10 kat biyitiilmiis

2: 100 kat buyttiilmiis
3: 10 kat kiigultilmiis
4: 100 kat kiicultilmiis
LED1000 bit : Ayrilmig

Grup012-Gelismis 6zellikler ve performans parametreleri

Fonksiyon o a Ayar .
Y fsim Aciklama ST Fabrika Degisiklik
kodu arahgi
Enerji tuketimi .
frenleme 0: Gegersiz
12.00 fonksiyonu 1: Hep gegerlidir 0~2 1 x
ayari 2: Sadece yavaslarken gegerlidir
220V:
Enerji tiketimi Bar 340 ~ 380V
igerilimi A .
1201 frenleme 360V Tip °
g baslatma Baslama| _ 380V: ayar1
gerilimi gerilimi 660 ~ 760V
680V
Enerji tiiketimi 220V: 10 ~
frenlelng . dfmus 100V
1202 fark: gerilimi 5V Tip R
g 380V: 10 ~ ayar1
100V
ov
Enerji tiketimi ON OF: =
frenleme -
12.08 eylem orant 2 9 10~100% 100% o
Gug kesintisi
yeniden 0: Yasak
12.04 baslatma 1: Baslangi¢ frekansindan baglama 0~2 0 X
ayarlari 2: Hiz izleme baslangici
Elektrik
kesintisinden sonra Yeniden baslatma i¢in bekleme siiresi boyunca, girilen herhangi
yeniden baslatma igin bir islem komutu gegersizdir. Kapatma komutu girilirse siiriicii
12.05 bekleme siiresi otomatik olarak hiz izleme yeniden baslatma durumunu serbest | 0.0~ 60.0s 5.0 x

birakir ve normal kapatma durumuna geri doner.
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Otomatik ariza
sifirlama siireleri

Otomatik ariza sifirlama siklig1 12.06 tarafindan ayarlanir. Ariza
sifirlama sayis1 0 olarak ayarlandiginda, otomatik sifirlama

12.06 islevi yoktur ve yalnizca manuel olarak sifirlanabilir. 12.06 | 0~100 0
100'e ayarlandiginda, zaman sayis1 sinirsizdir, yani sayisiz kez.
Otomatik
anza_slﬂrlama Calisma esnasinda bir hata olustugunda, siiriicii ¢ikis vermeyi
aral@ durdurur ve hata kodunu gérintiiler. 12.07 ‘de ayarlanan
12.07 sifirlama araligindan sonra siiriicii otomatik olarak hatayu sifirlar 0.1~60.0s 3.0
ve ayarlanan baslangi¢ moduna gére ¢alismay: yeniden baslatir.
Sogutma fan1
kontrold 0: otomatik kontrol modu
1: Agihis sirasinda daima gahsir
12.08 2. Sicaklik 50°C'den yiiksek oldugunda fan ¢alisacak ve sicaklik| Q~2 0
45°C'den diisiik oldugunda fan galhigmayacaktir.
Kisith  fonksiyonu
cahstirmak icin sifre
Varsayilan olarak, sifre 0'dir ve 12.10 ve 12.11 ayarlanabilir; Bir
12.09 sifre oldugunda, 12.10 ve 12.11 yalnizca sifre dogru bir sekilde | 0~ 65535 0
dogrulandiktan sonra ayarlanabilir.
Kisith fonksiyonu
calistirmak igin se¢im | 0: Yasak -
1210 1: Etkin 0~1 0
1211 Calisma sinur1 siiresi Calisma sinur siiresini ayarlaym 0~65535(h) 0
Anlik gii¢
kesintisinde 220V:180 ~
frekans diisme invertdr bara gerilimi 12,12* nominal bara geriliminin altina gggx Ti
12.12 noktast diigerse ve ani durdurma kontrolii etkinse, ani durdurma . a a?'l
caligmaya baslar. 380V:300 ~ Y
550V
450V
Anlik N -
elektrik Deger ne kadar biiyiik olursa, frekans azaltma oran1 o kadar
1213 Kesintisinin 11‘1211 olur. ) o 0~100 0
frekans 0: anlik durdurma fonksiyonu gegersizdir.
diisme
katsayisi
0.00: Diistis kontrol fonksiyonu gegersiz
Birden fazla invertor aym yikii sirdiiginde, farkli hizlar
nedeniyle yiik dagilimi dengesizlesir, bu da daha yiiksek hizlara
. . sahip invertdrlerin daha agir yikler tasimasma neden olur. 0.00 ~
1214 Diisme kontroli Diisiis kontrol karakteristigi, yikiin artmasiyla hizin diismesidir, | 10.00Hz 0.00
bu da yikiin esit olarak dagitilmasmi saglayabilir; Bu
parametre, invertdriin frekans degisimini diisen hiz ile ayarlar.
Hiz bekleme siiresinin| Invertdr hiz takibi baslamadan 6nce, gecikmeden sonra takibi
1215 takibi baslatin. 0.1~5.08 10
Hiz izleme akim
simirlayicisi seviyesi
Hiz izleme siirecinde, bu fonksiyon kodu otomatik akim
smirlama roliinii oynar. Gergek akim esige (12.16) ulastiginda
o I : 80 % ~
1216 siiriicii frekansi diistiriir ve akimi sinirlar ve ardindan |zlem9ye 200 % * INV 100%
: ve hizlanmaya devam eder; Ayarlanan deger siiriiciiniin nominal Rtd ok
akim

akimna gore bir ylizdedir.
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Hiz izZleme Hiz izleme yeniden bagladiginda, hiz izleme hizini segin.
hizi Parametre ne kadar kiigiikse, izleme hizi o kadar yiiksek olur.
Ancak ¢ok hizl olmas: giivenilir olmayan izlemeye yol agabilir.
1217 1~125 25

LED tek basamakli: PWM sentez modu 0:

Tam frekans yedi segment

1: Yedi paragraf bes paragrafa doniisiir
LED10-basamakli: sicaklik korelasyonu

0: Yasak

1: Etkin

LED100-basamakli: Frekans korelasyonu

0: Tumii gegersiz

1: Diisiik frekans ayar1, Yiiksek frekans ayari

2: Diisiik frekans ayarlanmiyor, Yiiksek frekans ayart
3: Diisiik frekans ayari, Yiiksek frekans ayarlanmaz
LED1000 basamakl: Yumusak PWD islevi

0: gegersiz

1: Etkili

12.18 PWM modu 0000~ 1311 001

Gerilim kontrol
fonksiyonu

LED tek basamakli: AVR islevi

0: Yasak

1: Tumi Etkili

2: Sadece yavaslamay1 yasaklaymn
LEDI10 hanesi: Asir1 modiilasyon segimi
0: gegersiz

1: Etkili

12.19 LED100 haneli: Oliim tazminati segimi 0000~ 3112 2112
0: Yasak

1: Etkili

LED1000 haneli: Sok bastirma segimi
0: gegersiz

1: Salinim bastirma modu 1

2: Salinim bastirma modu 2

3: Salinim bastirma modu 3

Salinim
12.20 engelleme Salinim engelleme baslangi¢ frekansini ayarlama
baslangic frekansi

0.00 ~ Tip
300.00Hz ayar1

Manyetik akim

durdurma segimi Bu parametre yavaslama esnasinda siiriiciiniin manyetik aki

frenleme kabiliyetini ayarlamak icin kullanilir. Bu deger ne
kadar biyik olursa manyetik aki frenleme kabiliyeti o kadar
gliglii olur. Belirli bir dereceye kadar, yavaslama siiresi
kisaldik¢a, parametrenin genellikle ayarlanmasi gerekmez Bu
deger 0 oldugunda, bu fonksiyon gegersizdir.

Asir1 gerilim siir seviyesi diisikk olarak ayarlandiginda, bu
fonksiyonun agilmasi yavaslama siiresini uygun sekilde
kisaltabilir. Asir1  gerilim smir  seviyesi yiiksek olarak
ayarlandiginda, bu fonksiyonun agilmasi gerekli degildir.

12.21 0~100 0

Enerji
tasarruf kontrol
12.22 katsayist

0: Gegersiz

1: Otomatik

Not: Enerji tasarrufu yalnizca siradan V/F kontrolii igin
etkilidir

0~100 0

Coklu hiz

onceligi

0: Yasak
1: Coklu segment hiz1 00.07'ye gore onceliklidir

12.23 0~1 0

etkinlestirme

Jo6 oncelic 0: Gegersiz

12.24 i i 0~1 0
etkinlestir 1: JOG en yiiksek oncelige sahiptir
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Ozel fonksiyon LED tek haneli: AO2 ve DO segimi
0: AO2 Etkin
1: DO Etkin
LED10 haneli: IPM Ariza ayari
0: A ideri
1225 rizayi gicerin 000~110 010 x
1: Aniza Etkili
LED100 basamak: giris fazi arizasi dinlenme
secimi
0: Sifirlanamiyor
1: gii¢ kaynag normal olduktan sonra sifirlanabilir
LED1000 haneli: Ayrilmis
Ust limit Salinim engelleme iist sinir frekansini ayarlaym
1226 frekans 0.00~ 50.00 0
salinim 300.00Hz
engelleme
Salinim 12.19 kilobit =1 (osilasyon bastirma modu 1)
1297 engelleme oldugunda, PWM modu bes segmentli olmaya 1500 " .
} K zorlanur; 12.19 kilobit =2 (osilasyon bastirma modu
atsayisi
2) oldugunda, orijinal mod degismeden kalir ve bu
iki mod osilasyon bastirma katsayis1 (12.27) ile
Salinim e o
ayarlanabilir. Ozel durumlarda, ilk iki mod salinimi
engelleme bastiramazsa, salinim bastirma modu 3'ii (12,19 bin
12.28 gerilimi bit =3) kullanmn ve 12.27 (salmm bastirma 0.0~25.0%* 5.0 °
katsayis1)) ve 12.28 (salimm bastirma voltaji) Rid volt
parametreleriyle birlikte ayarlaym.
Dalga akim
smirlama ve LED tek basamakli: Dalga akim sinirlama ivmesine gore
yiiksek  gerilim dalga segimi
onleme 0: Yasak
secenekleri 1: Etkin
LEDI10 haneli: Dalga akim smirlama
yavaglamasinda se¢im
0: Yasak
12.29 1: Etkin 0000~1111 011 o
LED100 haneli: Dalga akim sinirlama ve sabit hiz se¢imi
0: Yasak
1: Etkin
LED1000 haneli: Asir1 gerilim énleyici eylem
segimi
0: Yasak
1: Etkili
OZ?I f-onkSIyon LED tek haneli: Dogrudan Baslatma islevi segimi
secimi "
0: Yasak
1. Etkili
LED 10 haneli: asir1 tork alarmimin ekran segimi A-05 Tip
12.30 0: Yasak 00~11 ayart °
1: Etkili
LED100 haneli: Ayrilmis
LED1000 haneli: Ayrilmis
Grup 013 Ayrilmis
Grup 014 Tus takinu fonksiyon ayar1 ve parametre yonetimi
Fonksiyon 5. Ayar . e e
el Isim Agiklama aralig1 Fabrika Degisiklik
M-FUNC fonksiyon
secimi 0: JOG (Nokta kontrolii)
1: Ileri/Geri anahtar1
14.00 2:" A/V" frekans ayarini temizleyin 0~4 0 x
3: Yerel/Uzaktan galistirma anahtar1 (Ayrilmis)
4: Ters yon
STOP/RST tusu 0: Sadece tus takimi kontrolii i¢in gegerlidir
fonksiyon secimi 1: Hem tus takimi hem de terminal kontrolii i¢in gegerlidir
14.01 2: Tus takimi ve iletisim kontrolii i¢in gegerlidir 0~3 3 o
13: Tiim kontrol modlari i¢in gegerlidir
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STOP+RUN tusu acil .
14.02 durdurma b ;35;“ 4 o~1 1
fonksiyonu - Serbest durma
Kapal dongi goriinttileme Bu fonksiyon kodu, kapah déngii kontrolii sirasinda gergek fiziksel miktar
Katsayist (basing, alas, vb.) ile verilen veya geri besleme miktan (voltaj, akim) | oo ~
14.03 arasindaki ekran hatasinn diizeltmek igin kullanihr ve kapal dongil ayan | oo 1.00
tizerinde hicbir etkisi yoktur. g
Yik iz
14.04 gsterge Katsayist Bu fonksiyon kodu hiz skalasinin gosterge hatasini diizeltmek igin 001 ~ 1.00
Kullanthr ve gergek hiz iizerinde higbir etkisi yoktur. 100.00
Hat iz Bu fonksiyon kodu, asagidaki ckran hatasimi dizeltmek igin kullant hr 0ol —
14.05 Katsayisi dogrusal hiz dlgegi ve gergek hiz iizerinde higbir etkisi yoktur. 100.00 1.00
Kodlayicr ayar
14.06 orant Deger ne kadar biiyiik olursa, kodlayict o kadar hizh ayarlanir 1~100 70
Caliyma
durumunda
14,07 parametre Ana izleme arayiiziiniin izleme ogeleri yukandaki fonksiyon kodlarinn ayar [ 0~57 0
segimi 1'in degerleri degistirilerek degistirilebilir. Omegin, 14.07=5 ise, yani ¢ikis akimi
izlenmesi (ana d-05 segilmisse, ana izleme arayiiziiniin varsayilan goriintiileme &gesi calisma
ekran) sirasindaki meveut ¢iki akimi degeridir.
Caliyma
durumunda
14.08 parametre 0~57 5
segimi 2'nin
izlenmesi (Yardimer
ekran)
Durdurma durumunda
parametre segimi 1'in
14.09 izlenmesi (ana ekran) Ana izleme arayiiziiniin izleme dgeleri yukaridaki fonksiyon kodlanmin ayar | 0~57 1
de degistirilerek degistirilebilir. Omegin, 14.09=6 ise, yani d-06 gikis
gerilimi ana izleme varsayilan gt Sgesi
makine durdugunda meveut gikis gerilimi deieri olacakr.
Durdurma durumunda
parametre segimi 2'nin
14.10 izlenmesi (Yardimen 0~57 13
ekran)
Parametre gorlintiileme
modu segimi
LED olanlar: fonksiyon parametresi goriintiileme modu segimi
0: tim fonksiyon parametrelerini goriintiileme
1: sadece fabrika degerinden farkli olan parametreleri goriintiiler
2: yalnizea son gii¢ agildiktan sonra degistirilen parametreleri
goriintiiler (aynlmis)
LED on basamak: monitdr parametre goriinttileme modu segimi
0: sadece ana monitdr parametrelerini goriintiiler
1411 1: Ana ve yardimer ckran déniisiimlii olarak (aralik siresi 1s) LED yuzlerce: 0000~ 1112 0100
frekans ekrami segimini ayarlayin
0: ekran frekanst
1: Yalmzca durum izleme parametrelerini goriintiiler Binlerce LED:
Pancl A/V tus ayan etkinlestirme
0: Gegerli
1: Gegersiz
Parametre ]
baslatma 0: Islem yok
1: Motor parametreleri harig tiim parametreler fabrika ayarlarina geri
14.12 dondurtlur 0~3 0
2: Tiim kullanic1 parametrelerini fabrika ayarlarina
geri ytikleyin
3: Anza kaydini temizleyin
0: Tiim Parametreleri Degistir (Calisma sirasinda bazi parametreler
degistirilemez)
1: sadece 00.07 ve 00.10 frekans ayarlari ve bu fonksiyon kodu degistirilebilir
2: Bu fonksiyon kodu disindaki tiim parametrelerin degistirilmesi
14.13 Parametre korumast yasaktir 0~2 0

Not: yukaridaki kisttlamalar bu fonksiyon kodu ve 14.13 igin gegersizdir
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0: Islem yok
1: Parametreleri tus takimma yiikleyin
2: Tum fonksiyon kodu parametrelerini strictiye indirin
3: Motor parametreleri harig tiim fonksiyon kodu
parametrelerini striictiye indirin
1414 Parametre ?lot 1 Pa.rafnetre indirmeyi seqer_ken, y:izmm |r1vert0( gl¢ 0~3 0 %
kopyalama Ozelliklerinin tutarli olup olmadigini degerlendirecektir.
Eger tutarsizlarsa, modelle ilgili parametreler
degistirilmeyecektir.
Not 2: Sadece KB2 harici klavye kopyalama islevine
sahiptir ve normal klavye kopyalama islemi hata
verecektir.
14.15 Yazilim stirtimii 1.00~99.99 4.12 *
14.15~14.16 Sadece gériintiileyin, degistirilemez.
14.16 Tus takimi 1.00~99.99 1.00 *
Vversiyonu
Bu parametre sad oriintiilenebilir v 04 - Ti
1417 INV nominal giig U parametre sadece gortntulenepilir ve 999.9KW P *
degistirilemez. (GIP) ayarl
0: G tipi (sabit tork yiik modeli)
1: P tipi (fan ve su pompasmn yiik tipi)
Not 1: P tipi makine olarak ayarlandiktan sonra, motor
parametreleri otomatik olarak yenilenir ve herhangi bir
invertsr i parametre degistirilmeden fan ve su pompast i¢in daha yiiksek
14.18 secimi P disli 6zel frekans doniistiiriicii olarak kullanilabilir. 0~1 0 x
¢ Not 2: Bu parametre baslatilamaz, liitfen manuel
olarak degistirin
Grup015-Coklu pompa su tedariki parametreleri
Fonksiyon . Ayar . T
Kkodu Isim Agiklama arahig1 Fabrika Degisiklik
15.00 Terminal gecikme Pompa agildiginda ve kapatildiginda gecikme siiresi. 0.0~600.0s 0.1 o
siresi
Yoklama siiresi, degisken frekansh pompay: diizenli olarak
15.01 ‘Yoklama stiresi degistirme siiresidir ve yalnizca tek bir pompa ¢alistiginda | 0.0~600.0h 48.0 o
gecerlidir.
Pompa  sayisini Geri besleme basinci ayarlanan basingtan daha yiiksek
15.02 azaltmak icin alt oldugunda ve frekans pompa azaltma alt smir frekansma | 0.0 ~ 35.00 X
: limit frekanst diistiigiinde, pompa azaltma gecikme siiresinden sonra pompa | 600.00HZ ’
azaltilir.
Bu parametre "bir siiriicii ii¢ sabit basingh su beslemesinde", ana .
15.03 Ana pompa . ve yardimcr pompalar anahtarlandiktan sonra ana pompa 00 0.0 °
Baslatma gecikme . . 3600.0s
siiresi baslatma gecikme siiresinde kullanilir.
Yardimer 0: Dogrudan baslatma ~ X
1504 pompa 1: Yumusak baslangig 0~1 0
Calistirma
modu
15.05 Pomp_a QECil.(me Pompayi eklemek i¢in kullanilan gecikme siiresi 00 - 10.0 o
siiresi ekleyin ’ 3600.0s
Azaltma pompa . . R 0.0 ~
15.06 gecikme siresi Pompayi azaltmak i¢in kullanilan gecikme siiresi, 3600.05 10.0 o
15.07 Sensr aralig 0.00 ~ 60.00 10.00 o
. . . - (MPa. Kg)
08.01=5 ise, saha kosullarma gore sensor araligini
(15.07) ve verilen basinci (15.08) segin. 0.00 )
15.08 Basing ayar1 [ 15.07] 5.00 ©
(MPa. Kg)

Grup016-Fotovoltaik su p MPPT p leri
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diistige)

Fonksiyon . ar arahg
% Isim Agiklama Avar arahif Fabrika Degisiklik
kodu
16.00 Su tespit stiresi 0~ 2505 10 o
eksikligi
Bara gerilimi (d-12) MPPT yiiksek calisma gerilimi (16.02) ayar degerinden
. yiiksekse, maksimum frekansta calisacakur; MPPT yiiksek galisma gerilimi | 0 ~ MPPT
1601 MPPT diisiik nokta {16.01) ayar degerinden diisiikse, (bara gerilimi/MPPT yiiksek nokta gahsma | Yiksek alisma 350\//200 N
galisma Gerilimi gerilimi) * Maksimum frekans cahgmasina gore cahgtrlacaktir. Eger bara | gerilimi
gerilimi MPPT diisiik nokta galisma gerilimine (16.01) ulasirsa, en d
cikis (16.04) riicii en dilsiik su y
i caligirsa Ve cikis akimi Motor yiiks mindan daha azsa * Fotovoltaik su [16.01] ~
16.02 MPPT yiiksek nokta pompasisustkintist algilama akimi yiiksiiz akim oranina (16.03) karsihik gelir. | 1000/ 537/311 N
gahsma gerilimi Fotovoltaik su pompasi su sikintist algilama siiresinden (16.00) sonra siiriicii [1601) ~ v -
su stkintisi hatas1 E-32 raporeder. g
500
Fotovoltaik pompa 80.0 ~
Su kesintisi
16.03 300.0%* 150.0
algilama akimi, Yiiksek °
yiikstiz akimin calsma
oranina kargihk gerilimi
gelir
Fotovoltaik su 0.00Hz ~ Ust limit
16.04 pompasimin minimum frekanst 20.00
caligma frekanst o
d-xx Grup-izleme parametre grubu ve ariza kaydi
Fonksiyon i e i — Degisiklik
sim ar arali
kodu > = abra
d-00 Cikis frekans 0.00~ Maks gikis frekans1 [00.13] 0 *
d-01 Ayar frekans 0.00~ Maks gikis frekans1 [00.13] 0 *
. 0.00~Maks gikis frekanst  [00.13] Not: motorun calisma frekans1 motorun tahmini
d-02 Motor tahmini frekanst hizindan hesaplanir 0 *
d-03 Ana frekans 0.00~ Maks gikis frekanst [00.13] 0 *
d-04 Yardimer frekans 0.00~ Maks gikis frekansi [00.13] 0 *
@05 Crla akim 0.0~6553.5A 0 hd
3-06 Cikas gerilimi 0~ 999V 0 *
d-07 Cikis Torku -200.0~+200.0% 0 *
d-08 Motor déniis izt (rpm) 0~36000 (rpm) 0 *
d-09 Motor gli¢ faktori 0.00~1.00 0 hd
d-10 Calisma hattt huzi (m/s) 0,01~ 655.35(s) 0 .
d-11 Hat hizint ayarlama (m/s) 0.01~ 655.35(m/s) 0 *
d-12 DC bara gerilimi (V) 0~999V 0 hd
i Girls gorilimi (V) 0~ 999V 0 hd
d-14 PID ayar degeri (V) 0.00~10.00V 0 *
4-15 PID geri besleme degeri (V) 0.00~ 10.00V 0 *
d-16 Analog giris AIl(V/mA) 0.00~10.00V 0 hd
d-17 Analog giris AI2(V) 0.00~10.00V 0 hd
d-18 Darbe frekansi girisi (KHz) 0.00~50.00kHz 0 .
4-19 Analog gikis AOT(V/mA) 0.00~ 10.00V 0 *
320 Amalog g1kt AO2(V) 0.00~10.00V 0 hd
0~ 71 Not: Ikiliyc gents letlldKten sonra, su anfama gelir
d-21 Giris terminali durumu HDI/DI6/DIS/DI4/DI3/DI2/DI (yiiksekten diisiize) = ° d
122 Crlas terminali dururms 0~ FH Not: Ikiliye genis lettikten sonra, su anlama gelir RZ/R1/Y2/Y1 (yiksekten o *




HV100 Serisi Yiiksek Performansh Akim Vektor invertori

0~ FFFFH
BITO: Baslat/Durdur
IT1: fleri/Geri
BIT2:Stfir hizda caligma
d-23 Operasyon durum . frekans S:E g{;l‘alrr:?a 0
dontistirticl BITS: Yavashma

BIT6: Sabit hiz

BIT7: On uyarma

BITS: Motor parametre ayart

BITY: Asri akim sinirlama

BIT10: Asint gerilim sinirlama

BIT11: Tork smirlama

BIT12: Hiz smirlama

BIT13: Hiz kontrolii

BIT14: Tork kontrolii

BIT15: Ayrilmis
d-24 Coklu segment hiz modu, meveut 0~15 0 *

se_gment numarasi
d-25 Darbe frekans gikisi (Hz) 0~ 50000Hz 0 *
d-26 Ayrilmig - 0 *
d-27 Giincel say1 0~ 65535 0 *
d-28 Sayim degerini ayarla 0~ 65535 0 *
d-29 Gegerli zamanlama degeri (S) 0~ 655353 0 *
d-30 Zamanlama degerinin ayarlanmasi (S) 0~65535S 0 *
d-31 Mevcut uzunluk 0.000~ 65.535(KM) 0 *
d-32 Ayar uzunlugu 0.000~ 65.535(KM) 0 *
d-33 Radyator sicakligi1 0.0°C~+110.0°C 0 *
d-34 Radyator sicakligi2 0.0°C~+110.0°C 0 *
d-35 Makinenin birikmis ¢alisma siiresi (s) 0~ 65535H 0 *
4-36 Makinenin birikmis agilis siiresi (s) 0~65535H 0 P
4-37 FAN birikmis ¢alisma siiresi (s) 0~65535H 0 P
Birikmis elektrik tiiketimi
d-38 (Diisiik konum) 0~ 9999KWH 0 *
. Birikmis elektrik tiiketimi (Yiiksek -

d-39 pozisyon) 0~9999KWH (*10000) 0 *
d-40 PID Basing geri beslemesi 0,00~60,00 (MPa, Kg) 0.00 *
d-41 Cikis  frekanst 0.0~ 6553.5KW 0.0 *
d-42 PID Basing ayari 0,00~60,00 (MPa. Kg) 0.00 *
d-48 Sondan 4. ariza tiirii 0~34 0 *
d-49 Sondan 3. ariza tiirli 0~34 0 *
d-50 Sondan 2. ariza tipi 0~34 0 *
d-51 Son ariza tiirii 0~34 0 *
d-52 En son arizada ¢alisma frekanst 0.00~ [00.13] Ust limit frekansi 0 *
d-53 En son arizada ¢ikis akimi 0.0~6553.5A 0 *
d-54 En son arizada DC bara gerilimi 0~999V 0 *

0~7FH
d-55 En son arizada DI durumu Not: ikili saytya gevrildikten sonra, yiiksekten 0 L 4

diisiige R2/R1/Y2/Y1 anlamina gelir.

0~FH
d-56 En son arizada DO durumu 0~7FH 0 *

Not: ikili sayiya cevrildikten sonra,

HDI/DI16/DI5/DI4/DI3/DI12/DI1 yiiksekten diisiige anlamina

gelir
d-57 En son arizada invertér durumu 0~ FFFFH 0 *
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Grup016- Fotovoltaik su pompasi parametreleri

Su tespit stiresinin yetersizligi

1600 0~250s | 10
MPPT diisiik nokta galigma gerilimi

o 0~ MPPT Yiiksek nokta ¢alisma gerilimi | 350/200V
MPPT yiiksek nokta galigma gerilimi

16.02 X ~

Gesy ~ o0

Fotovoltaik pompa su kitlig1 algilama akimu, yiiksiiz akimin oranina karsilik gelir

150E 80.0~300.0%*Motorun yiiksiiz akimi I 150.0
Fotovoltaik pompa atik suyunun minimum ¢aligma frekansi

16.04 0.00Hz~ ~ iist limit frekansi I 20.00

Bara gerilimi (d-12) MPPT yiiksek ¢alisma gerilimi (16.02) ayar degerinden yiiksekse, maksimum frekansta ¢alisir; MPPT yiiksek nokta
galigma gerilimi (16.01) ayar degerinden diisiikse, (bara gerilimi /MPPT yiiksek nokta ¢alisma gerilimi) * maksimum frekans ile elde
edilen frekansta galisir; bara gerilimi MPPT diisiik nokta ¢aligma gerilimine (16. 01) ulasirsa, en disiik ¢aliyma frekansinda (16.04)
¢alisacaktir; invertor en diigiik ¢alisma frekansinim tizerinde galisirsa ve ¢ikis akimi motorun yiiksiiz akimi * fotovoltaik pompanin su
kithg algilama akimindan daha azsa.
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Arniza Tespiti ve Ahimacak Onlemler

Ariza Sinyali ve Alinacak Onlemler

Kullanim sirasinda anormal durumlarin yasanmasi halinde invertor derhal PWM ¢ikisin1 bloke eder ve giivenlik moduna girer. Ayn1
zamanda, mevcut ariza bilgisi klavye iizerinde yanip sonen ariza kodu ile gosterilir. Ayn1 zamanda, ariza gostergesi ALM yanar. Bu
sirada, bu boliimde onerilen yonteme gore arizanin nedenini ve ilgili ¢6zim yontemini kontrol etmek gerekir. Sorun hala gozilemiyorsa,

litfen dogrudan sirketimizle iletisime gegin. Ilgili ¢éziimler icin 1Utfen Tablo 9-1 Ariza Tespiti ve Bunlarin Giderilmesi bdliimiine bakin.

Ariza Kodu Isim Arizanin olasi nedeni Almacak onlemler
Hizlanma siiresi ¢ok kisa (ayarlama iglemi dahil) Hizlanma siiresini uzatin
Donen motoru yeniden baslatin DC frenlemeden veya hiz izleme
E-01 Hizlanma bagl. dan sonra icin ayarlaymn
sirasinda . L Yiiksek giic seviyeli bir invertor secin
:;:‘”‘:‘k‘{?n Diisiik invertor giicii gugseviye <
V/F cgrisinin veya tork artisimm yanhs ayarlanmast
V/F efrisini veya tork kaldirmay: ayarlayin
Yavaslama siiresi gok kisa (ayarlama islemi dahil) Uzatilimis yavaglama siiresi
E-02 Diisiik invertor giicii Yiksek gii¢ seviyesine sahip bir
by invertor segin
asin akim Asin yiik ataleti Harici frenleme direnci veya
frenleme unitesi
Diisiik sebeke gerilimi Giris gii¢ kaynagini kontrol edin
bi Yk kontrol edin veya yiik
E-03 ﬁfn;: Yiik mutasyona ugramis veya anormal mutasyonunu azaltin
agirt Diigiik invertr giicii Yiiksek gii¢ seviyesine sahip bir
akim invertsr secin
Anormal giris gerilimi (ayarlama islemi dahil) Giris giig kaynagint kontrol edin
E-04 Hizlanma -
sirasinda Dénen motoru yeniden baglatin DC frenlemeden veya hiz izleme
agin gerilim baslangicindan sonra baglatmak igin
ayarlayin
N . L Harici frenleme direnci veya frenleme
Ozel potansiyel enerji yiikil Ginitesi
v ) Yavaglama siiresi ok kisa (ayarlama islemi dahil) Uzatilmis yavaslama siiresi
E-05 sirasinda Agint yiik ataleti Harici frenleme direnci veya
aguri gerilim frenleme Ginitesi
Giris voltaji anormal Giris gii¢ kaynagim kontrol edin
. Giris voltaji anormal Giris gii¢ kaynagini kontrol edin
E-06 Sabit
hizda Ozel potansiyel enerji yiikii Harici frenleme direnci veya
asirt, frenleme dinitesi
gerilim
- P i . Giig kaynag voltajini kontrol
E07 DC Bara diisiik gerilimi x(i)elfﬁ gerilimi anormal veya kontaktér (réle) cekili edin veya
& Greticiden yardim isteyin
V/F egrisinin veya tork artisinin yanlis ayarlanmast
V/F egrisini veya tork kaldirmay: ayarlayin
Sebeke gerilimi ¢ok diisiik Sebeke gerilimini kontrol edin
E-08 Motor asir1 yiikii . " - -
Motor kilitlenmis veya yiik mutasyonu ¢ok biiyiik Yiikii kontrol edin
Motor asir1 yiik koruma faktori Motor yiik koruma katsayisini dogru ayarlayin
dogru ayarlanmams
V/F egrisinin veya tork artisinin yanlis ayarlanmast
V/F egrisini veya tork kaldirmayi ayarlayin
E-09 invertsr Sebeke gerilimi ok diisiik Sebeke gerilimini kontrol edin
asiri Hizlanma siiresi ok kisa Hizlanma siiresini uzatin
y_uklenme - . Daha ytiksek gliclii bir invertor segin
si Motor asir1 yiiklenmis
. ik ak ik diistisiinden dah: Igilama degeri :
E-10 invertr damla yiikii Cika alami yiik diisisiinden daha az algilama degert Yiikii kontrol edin
inverter cikisinda kisa devre veya topraklama Motor kablolarin kontrol edin
inverterin anlik agir akimi Bkz. asiriakima kargi 6nlemleri
E-11 Giig modiilii arizast Tikali hava kanali veya hasarli fan Ha‘\fa kénallnl temizleyin veya fani
degistirin
Anormal kontrol tusu veya ciddi parazit Ureticilerden
ardim alin
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Ariza kodu Isim Arizanin olasi nedeni Alinacak 6nlemler
Giig cihaz hasart Ureticiden yardim alin
E-12 Giris tarafinda faz kayb1 Akim Anormalligi Gii¢ kaynagm1 ve baglantisimi kontrol edin
Cikis tarafinda faz
E-13 kayb1 veya akim Cikis U, V ve W faz dis1 Cikis kablolarini kontrol edin
dengesizligi
E14 Cikis toprak kisa devresi Ayrilmis Ayrilmis
Radyator Ortam sicakhgi gok yiiksek Daha diisiik ortam sicakliklar
E-15 asirt
1smmig |
E-16 Fan hasarli Fani degistirin
3 Radyator
agri Tikali hava kanali Hava kanalin1 temizleyin
1sInmis2
gihazmv baud hizi ile eslesmiyor Baud hizim ayarlama
st bilgisayar
Tletisim baglantismin korumali olup
RS485 olmadigini ve kablolamanin makul
E17 iletisim hatast RS485 kanal paraziti olup olmadigini kontrol edin.
Gerekirse, filtre kondansatoruni
paralel baglamay diisiiniin
fletigim zaman agim1 Yeniden Dene
Klavye iletisim hatast Arasindaki baglanti hatti Klauvye ve kontrol pang_su_arasmdaki
E-18 klavye ve kontrol karti hasarlt Baglant1 kablosunu degistirin
Ariza girisinin baglantisini kesin
E-19 Harici ekipman Harici ekipman ariza giris harici ekipmanin terminali ve arizay1
arizasi terminali kapall giderin (nedenini kontrol etmeye
dikkat edin)
Hol elemaninin arizalanmasi veya
amplifikator devresi .
E-20 Akim algilama P Ureticilerden
hatast Yardime giig arizast hizmet alin
Salon veya gii¢ karti kablolar1 zayif
fletigim
motor ayari X Motor parametrelerini sifirlayin
parametreleri hatali
E-21 Motor ayarlama hatast Inveni;ilé gugd.?f-ﬁgl-ikleri Ureticilerden
Ve motorda ciadi bir hizmet alin
uyumsuzluk var
Ayarlama zaman agim1 Motor baglantisini kontrol edin
E22 EEPROM okuma- EEPROM hatast Suradan hizmet alin
yazma hatasi Greticileri
invertor parametreleri tus takimina yiiklenirken Kablo baglantisini kontrol edin
veri hatasi tus takimi
E-23 Parametrelerin Parametreler tus takimindan invertdre Tus takiminin kablo
kopyalanmasin ~ da yiiklenirken veri hatasi baglantisin1 kontrol edin
hata P_:?\rametreler kop}/alanmgda}nvyeya Onee parametreleri
yiiklenmeden dogrudan indiriliyor yilkleyin, sonra indirin
E-24 PID geri besleme Gevsek PID geri besleme devresi Gc.ri besleme baglantisini kontrol
baglantismin edin
kesilmesi Geri besleme miktari kesinti algilama degerinden| ~Algilama girisini ayarlayin
daha azdir esik
E-25 Gerilim geri beslemesi Geri bildirim miktar1 kesinti algilama degerinden| Algilama girisini ayarlaymn
baglanti kesilmesi daha az esik
E-26 Sa]wma limiti siiresi Caligma siniri siiresine ulagildi Temsilcilerden yardim alin
arig
E-27 EEPROM algilama EEPROM algilama hatasi Ureticilerden yardim alin
hata
Su kesintisi Fotovoltaik pompanimn su 16.00'mn aciklamasina bakin ~ Detaylar
E-32 algilama hatasi kesintisi algilama hatast icin 16.04.
E34 Bara diisiik gerilimi DC bara gerilimi cok diisiik 05.25'in agiklamasina bakiniz ~ Detaylar

otomatik sifirlama
hatast

icin 05.26.
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Ek 2: Makro parametre ayarimn ac¢iklamasi

Fonksiyonel q IR
Parametrelerin Parametre listesini
akic ayarlanmasi otomatik olarak Rezeveilnnndinlny
tamm Syt
degistir
Adiml : Parametre ayarlarinin baslatilmasi
(14.12=2)
Adim2: Fonksiyon makro se¢imi (00.01 =1);
Tek 1 Adim3: Sensor arahigini ayarlaym (15.07);
eb' pbompall 00.04=8 ; 08.01=5; 14.07=42; Adim4: Sensoriin geri besleme tiiriinii belirleyin ve AIl
sal l;t Iasmfé 1 00.01=1 14.08=40 ; 14.09=42 : ve Al2 igin varsayilan olarak voltaj geri besleme
?rl\JOd?Js eme 14.10=40, sinyalini girin veya JP3 jumper yuvasi araciligiyla All
i¢in girig akimi geri besleme sinyalini segin;
Adim5: 15.08 parametresi veya klavyenin yukar1 ve
asagi tuslar ile ayarlanabilen hedef basinci ayarlaym.
Iki calisma ile Adiml : Parametre ayarlarmin baslatilmasi (14.12=2)
bir invertor (1 ;
demkel“ Adim2 : Fonksiyon makro segimi (00.01=2 veya 3) ;
frgrl;an:lz i 00.03=1 ; 00.04=8 ; 08.01=5; Adim3: Sensor araligii ayarlayn (15.07);
pomp que 00.01=2 —49 - 40 - Adimé4: Sensoriin geri besleme tiiriinii belirleyin ve All
frekansli 14.07=42 ; 14.08=40 ; ) e
o . ve Al2 i¢in varsayilan olarak voltaj geri besleme
pompa) su 14.09=42 ; 14.10=40 ; . R . ~
besleme modu 07.00=58 : 07.01=59 - sinyalini girin veya JP3 jumper yuvasi araciligryla All
TR MRS i¢in giris akim geri besleme sinyalini segin;
07.02=60 ; 07.03=61 ; Adim5: 15.08 parametresiyle veya klavyenin
- 7 07.04=62 ; 07.05=63 ; yukar1 ve asagi tuslariyla ayarlanabilen hedef
Ug pompali 07.18=59 : 07.19=60 : basinci ayarlayin;
ce:’rrleak 07.20=61, Adim6: Ayrmtilar igin, ¢ pompanin yumusak
yumus; 00.01=3 baslatilmasi igin su besleme parametrelerinin
ba§1_atma @ agiklamasima bakin.
degisken
frekansl
pompa) su
besleme modu
Sﬁ?i‘;‘é‘;gi'k 00.03=1 ; 00.04=10 ; Adiml : Parametre ayarlarinin baglatilmast
modu 00.01=4 16.00=0 ; 16.04=0.00 ; (14.12=2)
pompa 12.13=80, Adim2 : Fonksiyon makro segimi (00.01=4) .
NC takim 00.02=2 ; 00.03=1 ; 00.04=3; Adiml : Parametre ayarlarmin baslatilmasi
tezgahmmn 00.01=5 00.12=80.00 ; 00.13=80.00; (14.12=2)
kontrol modu 00.16=0.5 ; 00.17=2.0, Adm?2 : Fonksiyon makro secimi (00.01=5) .
00.02=0 ; 00.03=1;
00.16=80.00 ; 01.08=1 ;
yonan gg:giz?ost;) é) 5(?(5).30:()1:.25?; A(dllﬂ 2;_ 2P>arametre ayarlarinin baslatilmast
devriyesi 00.01=6 05.04=2.0 ; 05.05=5.00; o
' AR . Adim2 : Fonksiyon makro segimi (00.01=6) .
modu 05.06=15.0 ; 05.07=50.00; ! v gimi ( )
05.08=100.0 ; 10.01=120.0;
10.06=200 ; 10.12=180,
EPS gl 000127 00,0224 : 05.12=0 : ﬁd{jlizz_;arametre ayarlarmnm baslatilmasi
modu ' 05.17=100.0 ; 12.19=002. l

Adim2 : Fonksiyon makro secimi (00.01=7) .
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Suriim: V5.0

HNC marka Urlinimiizi tercih ettiginiz igin tesekkiir
ederiz. Teknik destek icin lutfen uzman ekibimizle
iletisime geginiz.

Tel: 86(20)84898493 Faks: 86(20)61082610
Websitesi: www.hncelectric.com
Eposta:support@hncelectric.com
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